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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Parnistwu prawidtowq obstuge, bezpieczne
uzytkowanie i petne wykorzystanie mozliwosci rejestratora.
Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie i zrozumienie instrukcji
obstugi AR406 oraz dla czujnikéw bezprzewodowych serii AR43x.
W przypadku pytan prosimy o kontakt z doradcq technicznym.
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A Nalezy zwrdcic¢ szczegolng uwage na teksty oznaczone tym znakiem

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukcji i oprogramowaniu urzadzenia bez pogorszenia parametrow technicznych.

1. ZASADY BEZPIECZENSTWA I\

2.

przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac niniejsza instrukcje

w celu unikniecia porazenia pradem elektrycznym badz uszkodzenia urzadzenia montaz mechaniczny
oraz elektryczny nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu personelowi

przed wtaczeniem zasilania nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty podtaczone prawidtowo
przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przytaczen przewodow nalezy wytaczy¢ napiecia
doprowadzone do urzadzenia

zapewni¢ wtasciwe warunki pracy, zgodne z danymi technicznymi urzadzenia (napiecie zasilania,
wilgotnos¢, temperatura, rozdziat 5)

ZALECENIA MONTAZOWE A

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wigkszos¢
zaburzen, ktore moga wystapi¢ w srodowiskach domowych oraz przemystowych. W srodowiskach o
nieznanym poziomie zaktocen zaleca sie stosowanie nastepujacych srodkow zapobiegajacych
ewentualnemu zaktocaniu pracy przyrzadu:

nie zasilac¢ urzadzenia z tych samych linii co urzadzenia wysokiej mocy bez odpowiednich
filtrow sieciowych

stosowac ekranowanie przewodoéw zasilajacych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie ekranu powinno by¢ jednopunktowe, wykonane jak najblizej przyrzadu
unika¢ prowadzenia przewodow pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie
i rownolegle do przewodow energetycznych i zasilajacych

wskazane jest skrecanie parami przewodow sygnatowych

dla czujnikéw oporowych w potaczeniu 3-przewodowym stosowac jednakowe przewody
unika¢ bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obciazen
wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen
wytwarzajacych duze zaktocenia impulsowe

uziemiac lub zerowac metalowe szyny, na ktorych montowane sg przyrzady listwowe

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem nalezy usunac folie zabezpieczajaca okno wyswietlacza LCD.

. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA REJESTRATORA WIELOKANALOWEGO

maksymalnie 16 kanatow pomiarowych do prezentacji i rejestracji danych z bezprzewodowych
czujnikow serii AR43x oraz z jednej przewodowej sondy temperatury (AR182 lub AR183)

dostepne czujniki bezprzewodowe: AR431/432 - temperatura (jeden kanat pomiarowy), AR435/436 -
wilgotnosc i temperatura (dwa kanaty), AR433/434 - dwu kanatowy, temperatura i uniwersalne
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wejscie: Pt100/Ni100/J/K/S/B/R/T/E/N/0+20mA/4+20mA/0+10V/0+60mV/0+700Q

transmisja radiowa w pasmie ISM 868MHz, zasieg do 200 m (w przestrzeni otwartej) - zalezny od
lokalnych warunkow propagacji fal radiowych: rodzaju i grubosci scian, stropow, itp.

7 kanatow radiowych umozliwiajacych niezalezng prace 7 sasiadujacych zestawow AR406 z czujnikami
4 wyjscia alarmowe z sygnalizacja stanu pracy oraz z programowalna charakterystyka i mozliwoscia
przypisania do dowolnych kanatow pomiarowych wyzwalajacych alarm

zapis danych w standardowym pliku tekstowym umieszczonym w wewnetrznej pamigci rejestratora,
na karcie SD/MMC lub pamieci USB w systemie FAT

interfejs szeregowy USB, RS485 (izolowany, protokot MODBUS-RTU) oraz Ethernet (10base-T, TCP/IP)
serwer www do wspotpracy z dowolng przegladarka internetowa (Opera, Firefox, itp.), strona
zawiera informacje o pomiarach, stanie wyjs¢ alarmowych, rejestracji, czasie wewnetrznym, itp.
mozliwos¢ przenoszenia danych archiwalnych i konfiguracyjnych na karcie SD, pamieci USB oraz za
pomoca portu USB komputera lub poprzez Ethernet

wyswietlacz graficzny LCD, 128x64 punkty, monochromatyczny z rdznokolorowym podswietleniem tta
(umozliwia przypisanie kanatom pomiarowym innego koloru i jasnosci podswietlenia)

graficzne, tekstowe oraz mieszane metody prezentacji wartosci mierzonych

wyswietlanie danych pomiarowych w trybie jedno i wielokanatowym

wewnetrzny zegar czasu rzeczywistego z podtrzymaniem bateryjnym

dotaczone bezptatne oprogramowanie umozliwiajace prezentacje graficzng lub tekstowa
zarejestrowanych wynikow oraz konfiguracje parametrow

programowalne zakresy wskazan, alfanumeryczny opis kanatéw pomiarowych, opcje rejestracji,
alarmow, wyswietlania, komunikacji, dostepu oraz inne parametry konfiguracyjne

dostep do parametréw konfiguracyjnych chroniony hastem uzytkownika

sposoby konfiguracji parametrow:

- z klawiatury foliowej IP65 umieszczonej na panelu przednim urzadzenia

- poprzez USB, RS485 lub Ethernet i bezptatny program ARSOFT-WZ1 (Windows 2000/XP/Vista/7)

- z plikéw konfiguracyjnych zapisanych na karcie SD/MMC lub pamieci USB

dostepna ochrona danych przed niepowotanym kopiowaniem i modyfikacja

(suma kontrolna, zadanie autoryzacji karty SD i pamieci USB)

mozliwos¢ réznicowania archiwow od wielu rejestratorow tego samego typu poprzez indywidualne
przypisanie numeru identyfikacyjnego (ID)

sygnalizacja statusu pamieci, operacji plikowych oraz transmisji szeregowej

zapis danych do zapetnienia pamieci, sygnalizacja zapetnienia

zgodnos¢ z dyrektywa RTTE (1999/5/WE)

mozliwos¢ samodzielnej aktualizacji firmware rejestratora

dostepne akcesoria:

- czujniki bezprzewodowe serii AR43x (wersje bez LCD: AR431/433/435, wersje z LCD: AR432/434/436)
- sonda przewodowa temperatury otoczenia AR182 (na przewodzie) lub AR183 (puszkowa)

- kabel antenowy SMA z gniazdem i wtykiem, impedancja 50 Q, dtugos¢ 2m

- karta pamieci SD (2GB)

- czytnik kart SD/MMC

- pamie¢ USB (2GB)

UWAGA: A

Przed rozpoczeciem pracy z rejestratorem nalezy zapoznac sie z niniejsza instrukcja obstugi
i wykona¢ poprawnie instalacje elektryczna, mechaniczna oraz konfiguracje parametrow i
dodawanie nowych czujnikow pomiarowych do wyswietlanej listy (rozdziat 11)

4.

ZAWARTOSC ZESTAWU

rejestrator z anteng na pasmo 868 MHz
kabel USB do potaczenia z komputerem, dtugosé¢ 2m
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B ptyta CD ze sterownikami i oprogramowaniem (Windows 2000/XP/Vista/7)

B instrukcja obstugi
B karta gwarancyjna

5. DANE TECHNICZNE

llos¢ kanatéw pomiarowych

16 (do wspotpracy z czujnikami AR43x oraz AR18x )

Okres aktualizacji i zapisu pomiaréow

programowalny od 1 min do 8 godz. (firmowo 5
min), od 2min dla kanatéw radiowych 4 = 6 (rozdz.13.6)

Tor radiowy pasmo ISM

868 MHz, modulacja FSK, pasmo modulacji +45kHz

ilos¢ kanatow

7 (programowalne z zakresu 868,0 + 870,0 MHz)

czestotliwosci pracy kanat 0 1 2 3 4 5 6
kanatow MHz 869,955| 869,77 869,445 |869,605 | 868,05 | 868,3 (868,55
szybkos¢ transmisji 4,8 kbit/s

moc wyjsciowa <5 dBm

czutos¢ odbiornika -106 dBm

zasieg (w przestrzeni otwartej)

<200m (w budynkach zalezny od lokalnych warunkow)

antena (ztacze SMA-JW, pasmo
850 + 880 MHz)

wysokos¢ 97mm, polaryzacja pionowa, impedancja
50 Q, zysk 2,15 dBi, VSWR < 1,5

Przewodowa sonda pomiarowa temperatury (jako

jeden z kanatow pomiarowych, opcjonalnie):

- ilos¢

1, dtugos¢ przewodu 1,5 m

- zakres pomiarowy

-30+80 °C

- doktadnos¢ pomiaru (w zakresie -10 + 80 °C )

+0,5 °C (20,5 + 1,7 °C w pozostatym zakresie )

- rozdzielczos¢ mierzonej temperatury

0,1°C

Interfejsy - USB - tryb podrzedny sterowniki kompatybilne z systemem Windows
komunikacyjne | (ztacze (device) 2000/XP/Vista/7
ézlaicze uss . tpuAd) tryb nadrzedny (host) | obstuga pamieci USB (pendrive, FLASH)
o 3™ |- RS485 (protokt MODBUS-RTU, | szybkosé 2,4:115,2 kbit/s, format znaku 8N1,
frontu) SLAVE) separacja galwaniczna
- Ethernet (rodzaj 10base-T, serwer www, protokoty TCP/IP: DHCP, NetBIOS,
gniazdo RJ45, opcja) ICMP, UDP, TCP, transfer danych ok. 10 kB/s

Pamie¢ danych (nieulotna, system plikow FAT, zapis do 7,7 mln. pomiaréw dla 16 kanatow i pamieci 1GB):

- wewnetrzna (4MB, typu FLASH, FAT12)

do 32 tys. pomiarow dla 16 kanatow, do 46 tys. dla 8 kan.

- zewnetrzna karta SD/MMC (ztacze z wyrzutnikiem)

maksymalny rozmiar 2GB, FAT16, FAT32

- zewnetrzna pamie¢ USB (pendrive, FLASH)

maksymalny rozmiar 4GB, FAT16, FAT32

Zegar czasu rzeczywistego (RTC) z podtrzymaniem

kwarcowy, data, czas, bateria litowa CR1220

Wyjscia - przekaznikowe

5A / 250V~ (dla obciazen rezystancyjnych), SPST

(4 niezalezne) | . gsR (tranzystorowe NPN OC, opcja)

24V, rezystancja wewnetrzna 780 Q

Wyswietlacz (LCD, graficzny, 128x64 pkt, 66x33mm)

12-kolorowe podswietlenie tta z regulacja jasnosci

Zasilanie: - 230Vac

85 + 260 Vac/ 6VA

- 24Vac/dc  (opcja)

20 + 50 Vac/ 6VA, 22 +72 Vdc/ 6W

Znamionowe warunki uzytkowania

0+ 50°C, <100 %RH (bez kondensacji)

Srodowisko pracy

powietrze i gazy neutralne, bezpytowe

Stopien ochrony

IP30 od czota, IP20 od strony ztacz

Masa

-330g

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornos¢: wg normy PN-EN 61000-6-2:2002(U) (1)

emisyjnosc¢: wg normy PN-EN 61000-6-4:2002(U)




(1) -dla zaburzen elektromagnetycznych o poziomach przemystowych dopuszczalne jest chwilowe pogorszenie Jakosa wyswietlanej
zawartosci ekranu LCD, ktora samoczynnie powraca do normalnego stanu po ustapieniu zaburzenia, dla pozioméw okreslonych
w normie PN-EN 61000-6-1:2002(U) odpornos¢ spetniona bez zastrzezen

6. WYMIARY OBUDOWY | DANE MONTAZOWE

Typ obudowy tablicowa, Incabox XT L57

Materiat samogasnacy NORYL 94V-0, poliweglan
Wymiary obudowy 96 x 96 x 79 mm

Okno tablicy 92 x 89 mm

Mocowanie uchwytami z boku obudowy

Przekroje przewodéw 2,5mm? (zasilanie i wyjscia),
(dla ztacz roztacznych) 1,5mm? (pozostate)

UWAGA: A

Antene lub kabel antenowy przykrecac recznie bez uzycia narzedzi
w taki sposob aby nie uszkodzi¢ gniazda.

7. OPIS LISTW

ue|6dmijod

WIDOK Z BOKU

ZACISKOWYCH | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Zaciski (ztacza) |Opis

ANTENA gniazdo SMA do podtaczenia anteny na pasmo 868 MHz

IN1-IN2-IN3 wejscie przewodowej sondy temperaturowej AR182/183

41:44 interfejs szeregowy RS5485 (protokot transmisji MODBUS-RTU)

45352 wyjscia przekaznikow P1, P2, P3, P4 lub SSR1, SSR2, SSR3, SSR4

53-54 wejscie zasilajace 230Vac lub 24Vac/dc

ETHERNET interfejs szeregowy Ethernet (typu 10base-T, gniazdo RJ45, protokoty TCP/IP)

USB in'terf‘ejs szeregowy U§B (tryb pracy progr’an'\owalny: device lub host, rozdziat 13.6,
nie uzywac¢ dwoch gniazd USB jednoczesnie)

KARTA SD gniazdo karty pamieci SD/MMC (maksymalny rozmiar 2GB)

a) numeracja i opis ztacz na panelu tylnym

ANTENA

O

IN2

IN3

VANOS

ETHERNET UsB

atlaziaged
o+ ]+
SHEE:

RS485

KARTA SD
10base-T
RJ45

A A AN

‘45‘46‘47‘48’49‘50‘51’52‘53‘54’ UWAGAA
= b b s kb b Ztacze USB dostepne jest rowniez
ssm SSR2 ssm SSR4 na panelu przednim.

NIE UZYWAC JEDNOCZESNIE!




8. FUNKCJE PRZYCISKOW ORAZ DIOD SYGNALIZACYJNYCH LED

Widok elewacji frontowej
wyswietlacz graficzny LCD

ztacze USB (rozdziat 13.6)

diody sygnalizacyjne LED przyciski programujace

a) funkcje przyciskow w trybie wyswietlania listy lub pojedynczych pomiaréw (rozdziat 12)

Przycisk Opis [oraz sposob oznaczenia w tresci instrukcji]

[CONF] lub [SET] : wejscie w menu konfiguracji parametrow oraz operacji
plikowych (po czasie przytrzymania wiekszym niz 1sek. Jesli Ochrona hastem w
Opcjach dostepu jest Wtqczona nalezy wprowadzi¢ hasto dostepu, rozdziat 13.6)

- [VIEW] , [UP] lub [DOWN]:
A v zmiana sposobu prezentacji danych pomiarowych (lista pomiaréw lub pojedynczy
= pomiar, rozdziat 12)

CONF

[LEFT] lub [RIGHT]: zmiana wyswietlanego kanatu w trybie prezentacji
cH— cH+ pojedynczego pomiaru

b) funkcje przyciskow w trybie konfiguracji parametrow i operacji plikowych (Menu Gtéwne, rozdziat 13)

Przycisk Opis
- wybor zaznaczonej pozycji w menu (wejscie w gtebszy poziom menu lub edycja parametru)
:';' - zatwierdzenie edytowanej wartosci parametru (zapis w nieulotnej pamieci
[SET] FLASH nastepuje po wyjsciu z Menu Gtéwnego lub odtaczeniu od USB komputera)
A = [UP] lub [DOWN]: - przejscie do nastepnej lub poprzedniej pozycji menu
+ V - zmiana wartosci edytowanego parametru (rowniez [LEFT] lub [RIGHT])
- powrot do poprzedniego menu (poziom wyzej)
ESC - anulowanie zmian edytowanego parametru
[ESC] - wyjscie z Menu Gtéwnego i powr6t do trybu prezentacji pomiarow

c) funkcje diod sygnalizacyjnych LED

Dioda [oznaczenie] | Opis

LAV [Alarm] |sygnalizacja zataczenia ktoregokolwiek z wyjs¢ alarmowych (rozdziat 13.4)

L fami [Pamie¢] | sygnalizacja obecnosci karty SD lub pamigci USB (rozdziat 14)

[l [R/W] sygnalizacja zapisu lub odczytu pamieci wewnetrznej, karty SD lub pamieci USB

m [Tx/Rx] sygnalizacja obecnosci transmisji szeregowej (radio, R5485, USB lub Ethernet)

9. PODLACZANIE DO KOMPUTERA | INSTALACJA STEROWNIKOW

Przed podtaczeniem do portu USB komputera nalezy upewnic sie, ze parametr Tryb pracy USB jest
ustawiony na Dostepny dla komputera (rozdziat 13.6). Po pierwszym podtaczeniu system Windows
(2000/XP/Vista/7) wykryje rejestrator pod nazwa “APAR USB DEVICE” i zazada instalacji sterownikow.
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W kreatorze znajdowania nowego sprzetu nalezy recznie wskazac lokalizacje zawierajaca dostarczone

na ptycie CD-ROM sterowniki (katalog DRIVERS).

W systemie Windows XP instalacja wyglada nastepujaco:

1. zaznaczy¢ opcje “Nie, nie tym razem”, przycisk “Dalej”

2. wybra¢ “Zainstaluj z listy lub okreslonej lokalizacji (zaawansowane)”, przycisk “Dalej”

3. zaznaczy¢ “Wyszukaj najlepszy sterownik w tych lokalizacjach” oraz pole wyboru “Uwzglednij te
lokalizacje w wyszukiwaniu:”, przycisk “Przeglgdaj”, w oknie dialogowym wybrac folder DRIVERS,
przycisk “Dalej”, gdy pojawi sie okno ostrzegawcze “Instalacja sprzetu” wciskamy “Mimo to
kontynuuj”

4, instaluje sie wirtualny port COM ”CDC USB to UART”, przycisk “Zakoncz”

5. nastepnie system wykrywa i instaluje “Masowe urzqdzenie magazynujqce” -> “ATMEL MASS
STORAGE USB Device”-> “Stacja dyskow”

Po zakonczeniu instalacji rejestrator figuruje w systemie jako wirtualny port COMx (x-numer portu:1,2..)
oraz dwa dyski wymienne: pamie¢ wewnetrzna 4MB z etykieta AR406 i pamie¢ SD/MMC (dostepna po
wtozeniu karty do gniazda “KARTA SD/MMC”). W pamieci wewnetrznej widoczne sa dwa tekstowe pliki
konfiguracyjne: AR406.cfg i AR406_nazwy.txt (rozdziat 13).

UWAGA: A

Nie odtacza¢ urzadzenia od komputera przed zakonczeniem instalacji sterownikéw oraz przy kolejnych
podtaczeniach do portu USB w trakcie wykrywania dyskow (gdy swieci dioda [R/W]).

10. INSTALACJA OPROGRAMOWANIA

Dostarczona ptyta CD-ROM zawiera w folderze “SOFTWARE” zestaw instalacyjny bezptatnego

oprogramowania do obstugi rejestratora. W sktad tego zestawu wchodzg nastepujace aplikacje:

- ARSOFT-WZ1 - wyswietlanie aktualnych danych pomiarowych oraz daty i czasu,

- konfiguracja zegara czasu rzeczywistego (RTC) oraz pozostatych parametrow takich jak
nazwy wejs¢ pomiarowych, zakresy wskazan, opcje rejestracji, alarmow,
wyswietlania, komunikacji, dostepu, itp. (rozdziat 13),

- tworzenie na dysku pliku z rozszerzeniem ,,cfg” zawierajacego aktualng konfiguracje
parametrow w celu ponownego wykorzystania (powielanie konfiguracji)

- program wymaga komunikacji z rejestratorem poprzez port USB, R5485 lub Ethernet
(konfiguracja on-line)

- ARSOFT-WZ3 - prezentacja graficzna lub tekstowa zarejestrowanych wynikéw z mozliwoscia wydruku,
dane wejsciowe pobierane sa jednorazowo z pliku tekstowego z rozszerzeniem “csv”
utworzonego w rejestratorze w pamieci wewnetrznej, USB lub na karcie SD/MMC
(rozdziat 15), dane pobierane moga by¢ rowniez poprzez siec¢ Ethernet

- ARSOFT-WZ4 - tworzenie na dysku pliku konfiguracyjnego z rozszerzeniem “cfg” umozliwiajacym
zaprogramowanie rejestratora za pomoca interfejsu USB lub karty SD/MMC, jest to
konfiguracja parametrow bez mozliwosci ustawienia parametrow RTC oraz ID,
program nie uzywa komunikacji z rejestratorem (konfiguracja off-line)

Najnowsze wersje powyzszych programow dostepne sa rowniez na stronie internetowej (www.apar.pl

w dziale Download). Szczegotowe opisy w/w aplikacji znajduja sie w folderach instalacyjnych.

11. DODAWANIE | USUWANIE CZUJNIKOW POMIAROWYCH Z LISTY

Fabrycznie rejestrator dostarczany jest z pusta lista kanatow pomiarowych. W celu prezentacji danych
nalezy dodac do listy nowe czujniki. W poprawnie skonfigurowanym systemie kazdy czujnik posiada swaj
wtasny, niepowtarzalny numer identyfikacyjny (parametr ID). Przed rozpoczeciem procedury dodawania
czujnikow nalezy upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia konfigurowanego systemu pracuja na tym samym
numerze kanatu radiowego i innym niz w znajdujacym sie w zasiegu radiowym sasiednim systemie tego



samego typu (domyslnie kanat 6, im wyzszy numer tym bardziej preferowany, rozdziat 13.6).

1. Dostepne sa 2 sposoby dodawania do listy (indeksowania czujnikow):
a) automatyczny (wyzwalany przyciskiem ADD/REF/OFF w czujniku AR43x)

UWAGA: A

Czujniki musza by¢ indeksowane pojedynczo!

Rozpoczecie procedury pozyskiwania indeksu (ID) sygnalizowane jest w czujniku jednoczesnym,
chwilowym zapaleniem diod Status i RX/TX, co nastepuje po nacisnieciu przycisku ADD/REF/OFF.
Zakonczenie procedury nastepuje z chwilg pojawienia sie na wyswietlaczu AR406 komunikatu
»Zarejestrowano nowe urzqdzenie” lub ,,Brak dostepnego kanatu. Zwolnij nieuzywane”.

Po zatwierdzeniu komunikatu przyciskiem [SET] mozna przystapic¢ do indeksacji kolejnego czujnika,
o ile lista nie jest jeszcze zapetniona (maksymalnie 16 kanatow). W przypadku niepowodzenia nalezy
powtorzy¢ procedure. Maksymalny czas jej trwania wynosi okoto 35 sek.

Dla zaindeksowanych czujnikdw 2-kanatowych (AR433/434/435/436) mozliwe jest usuniecie 2-go
kanatu z listy rejestratora AR406 (parametr Powigzany czujnik (ID) = Brak=16 w menu Konfiguracji
kanatéw, rozdziat 13.3), np. w celu wytaczenia lub udostepnienia tego kanatu dla innego czujnika.

UWAGA: A

Jednoczesne uruchomienie procedury na kilku czujnikach spowoduje nadanie im tego samego
numeru ID przez co beda powiazane do tych samych kanatow pomiarowych w AR406 (nastapi
zmieszanie danych). Jesli taka sytuacja miata miejsce nalezy wytaczy¢ czujniki (ustawi¢ ID=16) oraz
usunac je z listy rejestratora (pkt 2 ponizej), a nastepnie rozpoczac proces indeksacji od nowa.

b) programowalny (przy pomocy programu ARSOFT-WZ1 i opcjonalnie klawiatury rejestratora AR406)
Za pomoca programu ARSOFT-WZ1 nalezy nadac rozne indeksy (parametr ID) czujnikom pomiarowym,
a nastepnie uzy¢ tych samych wartosci w docelowych kanatach pomiarowych rejestratora AR406 w
parametrze Powiqzany czujnik (ID) (w menu Konfiguracji kanatéw, rozdziat 13.3).
W celu prezentacji 2-ch kanatéw pomiarowych dla czujnikow 2-kanatowych (AR433/434/435/436)
nalezy przypisa¢ ten sam numer ID do 2-ch kanatow pomiarowych rejestratora AR406.
Powyzszym sposobem mozna rowniez dodac do listy przewodowa sonde temperatury AR182/183.

UWAGA:
Kazdy czujnik pracujacy w systemie musi posiadac inny numer identyfikacyjny (parametr ID)!

2. Usuwanie czujnikéw z listy pomiarowej rejestratora AR406 polega jedynie na ustawieniu dla
wybranego kanatu parametru Powiqzany czujnik (ID) na wartos¢ Brak (menu Konfiguracji kanatow,
rozdziat 13.3). W celu jednoczesnego usunigcia catej listy pomiarow (wszystkich powiazanych
czujnikow) mozna uzy¢ funkcji Tylko czujniki (usun) dostepnej w nastepujacej lokalizacji: Menu
Gtowne -> Opcje pamieci i plikow -> Przywroé domysine, rozdziat 13.2.

Ponadto, nieuzywane czujniki nalezy wytaczyé¢ dla oszczednosci baterii oraz wyeliminowania ich
wptywu na dziatajacy system. W tym celu nalezy ustawi¢ parametr ID na wartos¢ 16, mozna tego
dokonac na 2 sposoby:

a) przy wytaczonym z zasilania lub bedacym poza zasiegiem radiowym rejestratorze AR406
wcisnac¢ w czujniku przycisk ADD/REF/OFF, wytaczenie nastapi po okoto 35 sek, czynnos¢
mozna wykonywac jednoczesnie na wielu czujnikach lub

b) za pomoca programu ARSOFT-WZ1 i dotaczonego kabla

W celu przetestowania zasiegu w docelowym miejscu montazu mozna wykorzysta¢ funkcje jakie oferuje
przycisk ADD/REF/OFF w czujniku AR43x (w sposob opisany w instrukcji obstugi czujnika, rozdziat 5.1).

Dla optymalnej pracy systemu nalezy zapoznac sie z uwagami eksploatacyjnymi w rozdziale 17.

12. OPIS PREZENTACJI DANYCH NA WYSWIETLACZU LCD

Rejestrator umozliwia prezentacje danych pomiarowych w trybach jedno- i wielo-kanatowych zgodnie z
ponizszym diagramem:



POJEDYNCZY POMIAR: |

' PODGLAD NAZW \
DUZE ZNAKI

LISTA POMIAROW: 4 A LISTA POMIAROW:

. KaNAtOW 8 A :
TYLKO TEKST |«—— kwysttepuje gdy iloéc'h «—+—| TEKST | GRAFIKA |«—— (rozdziat 12.4)
¥ 2 | kanatow pomiarowych | = : - :
(rozdziat 12.2) L estwicksrmod s | (rozdziat 12.3) v Zmiana
L S50 kanatu
A A
POJEDYNCZY POMIAR: POJEDYNCZY POMIAR:
v _ WYKRES 4 WSKAZNIK ANALOGOWY v
(rozdziat 12.6) — (Rozdziat 12.5)
zZmiana i zZmiana
S50 kanatu S50 kanatu &5

Rys.12. Schemat blokowy dostepnych trybow prezentacji danych pomiarowych

Przyktadowe zdjecia ekranéw rejestratora umieszczone ponizej maja charakter jedynie pogladowy,
bazuja na materiatach dotyczacych podobnych urzadzen typu AR205/206.

12.1. PASEK STATUSU

Pasek statusu widoczny jest w gornej czesci wyswietlacza we wszystkich trybach prezentacji pomiarow.
Znaczenie poszczegblnych elementdw graficznych opisano ponizej.
1 2 3 4 5 6 7 4a 4b b5a

oo
|132BB:D1 lC'H lE.'-‘.DLI.E[lDEI d ,_H_H_l

l-..
= == Rys.12.1.Pasek Statusu

Element | Opis
1,2,3 czas, dzien tygodnia i data (dd.mm.rrrr) zegara czasu rzeczywistego (RTC, rozdziat 13.8)
stan wyjs¢ alarmowych, w kolejnosci od 1-go do 4-go, (rozdziat 13.4)

4, 4a, 4b | 4a - wyjscie wytaczone (alarm nieaktywny),
4b - wyjscie zataczone (na przemian z numerami kanatow wejsciowych aktywujacych alarm)

sygnalizacja obecnosci pamieci USB (5) lub podtaczenia do portu USB komputera (5a),
(rozdziat 13.6)

6 sygnalizacja obecnosci karty SD/MMC w rejestratorze
sygnalizacja trwania rejestracji w pamieci wewnetrznej, karcie SD/MMC lub pamieci USB

5, 5a

12.2. LISTA POMIAROW (TYLKO TEKST)

Rys.12.2. Wyglad ekranu listy pomiarow
w trybie TYLKO TEKST (dla ilosci kanatow wigkszej

1 AFILEE P B OYB008 BERN
LTermoparak i

T
el

Slleisoie i gl od 8 dane prezentowane sa w dwoch kolumnach,
Slilaotnoss bez nazw, podglad nazw dostepny jest w kolejnych
"-1.TE.'IT|[I 2raturs widokach)
SPTiga - 2an.
P LSS - Weldn,
Gl e e
SPrEepidw Jazy
]
2 3
Element | Opis
1 pasek statusu (rozdziat 12.1)
2 numer kanatu pomiarowego
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nazwa kanatu (do 15 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3),

3 nie wystepuje gdy ilos¢ kanatow pomiarowych jest wieksza niz 8
4 wartos¢ mierzona z sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego (rozdziat 13.3 i 16)
5 jednostka kanatu (do 4 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy. txt, rozdziat 13.3)

12.3. LISTA POMIAROW (TEKST | GRAFIKA)

1[0 13:35:38 FH 27.04.2009 “5** [ Rys.12.3. Wyglad ekranu listy pomiarow
1 Ter n o | — w trybie TEKST | GRAFIKA (dla ilosci kanatow
- : F d i wiekszej od 8 dane prezentowane sa w dwdch
= kolumnach, bez nazw, podglad nazw dostepny jest
El. w kolejnych widokach)
=
.
Q'\ I I I |
2 3 6 4 5
Element | Opis

1

pasek statusu (rozdziat 12.1)

2 numer kanatu pomiarowego

3 nazwa kanatu (do 7 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3),
nie wystepuje gdy ilos¢ kanatow pomiarowych jest wieksza niz 8

4 wartos¢ mierzona z sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego (rozdziat 13.3 i 16),
nie wystepuje gdy ilos¢ kanatow pomiarowych jest wieksza niz 8

5 jednostka kanatu (do 4 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy. txt, rozdziat 13.3)

6 graficzna reprezentacja pomiaru (bargraf) w zakresie ustawionym przez parametry Dot

zakresu wskazan oraz Gora zakresu wskazan (rozdziat 13.3)

12.4. POJEDYNCZY POMIAR (DUZE ZNAKI)

3 5

18:38:04 P 27.04.2009 -8 %3 oo O d 1

l

2
EF'tlBG mEmetremg TE

Rys.12.4. Wyglad ekranu pojedynczego pomiaru
w trybie DUZE ZNAKI

Element

Opis

pasek statusu (rozdziat 12.1)

numer kanatu pomiarowego (zmiana przyciskiem [LEFT] lub [RIGHT])

nazwa kanatu (do 15 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3)

wartos¢ mierzona z sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego (rozdziat 13.3 i 16)

jednostka kanatu (do 4 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3)

o (U A WN =

graficzna procentowa reprezentacja pomiaru (bargraf) w zakresie ustawionym przez
parametry Dot zakresu wskazan oraz Gora zakresu wskazan (rozdziat 13.3)
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12.5. POJEDYNCZY POMIAR (WSKAZNIK ANALOGOWY)

3 5

3E:22 PH 27.04.2008 SER o

T |

CPT 188 wWaknetrEng

irs0
i i | v 7

1375, . E1RE

Rys.12.5. Wyglad ekranu pojedynczego pomiaru w

o0 = [P C-EEDO trybie WSKAZNIK ANALOGOWY

Element

Opis

pasek statusu (rozdziat 12.1)

numer kanatu pomiarowego (zmiana przyciskiem [LEFT] lub [RIGHT])

nazwa kanatu (do 15 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3)

wartos¢ mierzona z sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego (rozdziat 13.3 i 16)

jednostka kanatu (do 4 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3)

o (U A WN =

graficzna reprezentacja pomiaru (bargraf i wskaznik analogowy) w zakresie ustawionym
przez parametry Dot zakresu wskazan oraz Gora zakresu wskazan (rozdziat 13.3)

12.6. POJEDYNCZY POMIAR (WYKRES)

3 4

5
‘IL:H:'-IEI T RE.OH.E00E | S E:h
AT empearatura e |
B =

S EINTE S = Rys.12.6. Wyglad ekranu pojedynczego pomiaru w

trybie WYKRES

Opis

pasek statusu (rozdziat 12.1)

numer kanatu pomiarowego (zmiana przyciskiem [LEFT] lub [RIGHT])

nazwa kanatu (do 15 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy.txt, rozdziat 13.3)

wartos¢ mierzona z sygnalizacja przekroczenia zakresu pomiarowego (rozdziat 13.3 i 16)

jednostka kanatu (do 4 znakow/kanat, pobierana z pliku AR406_nazwy. txt, rozdziat 13.3)

graficzna reprezentacja pomiaru (wykres) w zakresie ustawionym przez parametry Dot
zakresu wskazan oraz Gora zakresu wskazan (rozdziat 13.3, 13.5)

13. USTAWIANIE PARAMETROW ORAZ OPERACJE PLIKOWE (MENU GLOWNE)

Wszystkie parametry konfiguracyjne oraz nazwy i jednostki pomiarowe kanatow rejestratora zawarte sa
w nieulotnej pamieci wewnetrznej FLASH w 2-ch plikach tekstowych: AR406.cfg (parametry) oraz
AR406_nazwy. txt (nazwy i jednostki - zmian dokona¢ mozna jedynie za pomoca komputera w programie
ARSOFT-WZ1 poprzez port USB lub Ethernet oraz w edytorze tekstowym np. Notatniku Windows).
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Przy pierwszym wtaczeniu urzadzenia lista kanatow jest pusta, nalezy dodac¢ nowe czujniki (rozdziat 11).
Konfiguracje parametrow mozna wykonac na jeden z trzech sposobow (nie stosowa¢ jednoczesnie):
1. Z klawiatury foliowej IP65 umieszczonej na panelu przednim urzadzenia:
- Z trybu wyswietlania listy lub pojedynczych pomiarow wejs¢ w Menu Gtéwne (przycisk [CONF]
lub [SET] po czasie przytrzymania wiekszym niz 1sek.) Jesli Ochrona hastem w Opcjach dostepu
jest Wtgczona nalezy wprowadzic¢ hasto dostepu, firmowo liczba 1111, rozdziat 13.7.

WeprowadZ haslo

I
O Opcie wySuistlania
& T 4 p 4+ EIC =+ - 1e bemoimale e 11

Rys.13. Wyglad ekranu wprowadzania hasta dostepu oraz Menu Gtéwne

- przyciskami [UP] lub [DOWN] zaznaczy¢ odpowiednie podmenu lub parametr do zmiany/podgladu

- przyciskiem [SET] wybrac zaznaczona pozycje w menu (powoduje tez edycje parametru)

- przyciskami [UP] lub [DOWN] dokona¢ zmiany wartosci edytowanego parametru

- zmieniong wartosci parametru zatwierdzi¢ przyciskiem [SET] lub anulowac przyciskiem [ESC]

- w trybie edycji parametru w dolnej czesci ekranu wyswietlane sa symbole aktywnych przyciskow

2. Poprzez port USB, RS485 lub Ethernet i program komputerowy ARSOFT-WZ1 (konfiguracja on-line):

- podtaczyc rejestrator do portu komputera, uruchomic i skonfigurowac aplikacje ARSOFT-WZ1

- po nawiazaniu potaczenia w oknie programu wyswietlane sa biezace wartosci mierzone oraz
wewnetrzny czas i data rejestratora, dioda [Tx/Rx] sygnalizuje obecnos¢ transmisji

- ustawianie i podglad parametréw urzadzenia dostepne jest w oknie konfiguracji parametrow

- nowe wartosci parametrow musza by¢ zatwierdzone przyciskiem Zatwierdz zmiany

- program pozwala na synchronizacje czasu i daty z komputerem

- biezaca konfiguracje mozna zapisa¢ do pliku lub ustawi¢ wartosciami odczytanymi z pliku

- rejestrator aktualizuje pliki konfiguracyjne po odtaczeniu od portu USB komputera

- konfiguracja on-line poprzez port USB mozliwa jest tylko wtedy gdy parametr Tryb pracy USB
jest ustawiony na Dostepny dla komputera (rozdziat 13.6).

UWAGA: A

- przed odtaczeniem urzadzenia od komputera nalezy uzyc¢ przycisku Odtqcz urzqdzenie
- w przypadku braku odpowiedzi:
- sprawdzi¢ w Opcjach programu konfiguracje portu oraz Adres MODBUS urzqdzenia
- upewnic sie czy sterowniki portu szeregowego zostaty poprawnie zainstalowane (rozdziat 9)
- odtaczy¢ na kilka sekund i ponownie podtaczyc¢ rejestrator do portu USB
- wykonac restart komputera

3. Z pliku konfiguracyjnego utworzonego w programie ARSOFT-WZ4 (konfiguracja off-line):

- uruchomi¢ aplikacje ARSOFT-WZ4 i w polu Urzgdzenie wybrac nazwe urzadzenia (AR406)

- ustawi¢ wymagane parametry (oprocz RTC oraz numeru identyfikacyjnego ID)

- aktualng konfiguracje mozna rowniez stworzy¢ modyfikujac wartosci odczytane z istniejacych plikow

- zapisa¢ utworzong konfiguracje do pliku AR406.cfg lub AR406_nazwy. txt i umiesci¢ ja na karcie
SD/MMC lub pamieci USB

- zainstalowac karte SD lub pamie¢ USB w odpowiednim gniezdzie urzadzenia po czym w Opcjach
pamieci i plikow rejestratora wczyta¢ odpowiednie pliki konfiguracyjne (Parametry z AR406.cfg
lub Nazwy z AR406_nazwy. txt), rozdziat 13.2

- po zakonczonej konfiguracji mozna usunaé pamiec z gniazda
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Domyslna (fabryczna) konfiguracje mozna przywrocic recznie (rozdziat 13.2), on-line lub off-line.

UWAGA: A

Nie wytaczac zasilania w trakcie konfiguracji z klawiatury oraz on-line (przez port USB komputera)
poniewaz zapis zmienionych wartosci parametrow w nieulotnej pamieci FLASH nastepuje po wyjsciu z
Menu Gtownego (przycisk [ESC]) lub odtaczeniu od USB.

13.1.0PCJE REJESTRACJI

Archiwizacja danych odbywa sie w pliku tekstowym z rozszerzeniem csv w pamieci wewnetrznej lub
karcie SD/MMC lub pamieci USB, szczegotowy opis formatu zapisu znajduje sie w rozdziale 15. Zapis
odbywa sie do zapetnienia pamieci po czym rejestracja jest zatrzymana i cyklicznie wyswietlany jest
komunikat ,,Pamie¢ zapetniona. Zapis odrzucony” (rozdziat 16). Nalezy wowczas zatrzymac rejestracje
(ustawi¢ parametr Typ rejestracji na wartos¢ Wytqczona, Tabela 13.1), skopiowac pliki archiwum do
dalszej analizy, a nastepnie zwolni¢ miejsce w pamieci do ponownej rejestracji. Wybor pamieci do
zapisu oraz operacje kopiowania i kasowania istniejacych plikow csv dostepne sa w Menu Gtéwne ->
Opcje Pamieci i plikow, doktadny opis operacji plikowych umieszczono w rozdziale 13.2.

Tabela 13.1. Parametry konfiguracyjne w menu Opcje Rejestracji

wania danych (1)

Parametr Zakres zmiennos$ci parametru i opis U:itre:mar:a
Okres zapisulskano- 1min + 8 godz., od 2min dla kanatéw radiowych 4 + 6 (rozdziat 13.6) 5 min

zezwolenia

parametr aktywny gdy Typ rejestracji = Nad lub Pod progiem zezwolenia

Wytqczona |rejestracja stale wytaczona

Ciqgta rejestracja stale wtaczona

Ograniczona |rejestracja aktywna w zakresie czasu zdefiniowanym przez

. " czasem parametry Poczqtek i Koniec ograniczenia czasowego
Typ rejestracji 0 .
(2) Nad progiem |ejestracia aktywna gdy wartos¢ mierzona kanatu graniczona
prog zdefiniowanego przez parametr Wybor kanatu jest czasem
zezwolenia . L. .
wieksza od parametru Wartos¢ progowa zezwolenia
Pod progiem rejestracja aktywna gdy wartos¢ mierzona kanatu
progr zdefiniowanego przez parametr Wybér kanatu jest
zezwolenia L. o .
mniejsza od parametru Wartos¢ progowa zezwolenia

Poczqtek ograniczenia |data: 01.06.2008 + 31.12.2099, czas: 00:00:00 + 23:59:59, 2008.06.01
czasowego parametr aktywny gdy Typ rejestracji = Ograniczona czasem 00:00:00
Koniec ograniczenia |data: 01.06.2008 = 31.12.2099, czas: 00:00:00 + 23:59:59, 2008.06.01
czasowego parametr aktywny gdy Typ rejestracji = Ograniczona czasem 00:00:00
Wybor kanatu Kanat pomiarowy 1 + Kanat pomiarowy 16(G) Kanat
zezwolenia parametr aktywny gdy Typ rejestracji = Nad lub Pod progiem zezwolenia | pomiarowy 1
Wartos¢ progowa -199.9 + 1999.9°C lub -9999 = 19999 jednostek (3) 100.0 °C

Uwagi: (1) - nowy okres skanowania obowigzuje w systemie po wygasnigciu starego we wszystkich czujnikach, liczony
jest od momentu odtaczenia rejestratora AR406 od portu USB. Zaleca sie ustawienie mozliwie najwigkszej
wartosci tego czasu dla oszczednosci baterii w czujnikach bezprzewodowych oraz dla zwiekszenia
odpornosci na ewentualne zaktocenia komunikacji radiowej

(2) - przyrzad nie rejestruje danych w pliku gdy jest podtaczony do portu USB komputera
(3) - dotyczy wejs¢ analogowych ( mA, V, mV, Q ) w czujniku AR433/434
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13.2.0PCJE PAMIECI | OPERACJE PLIKOWE

Tabela 13.2. Parametry konfiguracyjne oraz operacje plikowe w menu Opcje Pamieci i plikow

Parametr lub
operacja plikowa

Opis dostepnych operacji plikowych i parametrow

Ustawienia
firmowe

Pamieé
wewnetrzna
Rozmiar pamieci YstarcEd nas Sh5d S
pamig Karta SD Etila_'--t-:r CEY M EEd 54 Rys.13.2. Wyglad ekranu
= rozmiaru pamieci
Pamiec USB Pole ,,Wystarczy na:” uwzglednia Okres zapisu danych (rozdziat 13.1)
oraz ilos¢ aktywnych wejs¢ pomiarowych (13.3)
Anuluj powrdt do poprzedniego menu (poziom wyzej)
Na karte SD kopiuj archiwum (pliki csv) z pamigci wewnetrznej na karte SD/MMC
Wyslij archiwum s . kopiuj archiwum (pliki z rozszerzeniem csv) z pamieci wewnetrznej na
(1) Na pamiec USB pamie¢ USB (Tryb pracy USB = Obstuga pamieci USB , rozdz.13.6)
Z karty SD na |kopiuj archiwum (pliki z rozszerzeniem csv) z karty SD/MMC na pamigc
UsB USB (Tryb pracy USB = Obstuga pamieci USB , rozdziat 13.6)
Anuluj powrét do poprzedniego menu (poziom wyzej)
Pamiec : . i . L .
. 3 kasuj archiwum (pliki z rozszerzeniem csv) w pamieci wewnetrznej
Kasuj archiwum wewnetrzna
Karta SD kasuj archiwum (pliki z rozszerzeniem csv) na karcie SD/MMC
Pamie¢ USB kasuj archiwum (pliki z rozszerzeniem csv) w pamieci USB
Tylko < - . .
pliki archiwum tworzone sa tylko w pamigci wewnetrznej
Pamie¢ do zapisu wewnetrzna
(2) Tylko SD lub pliki archiwum tworzone sg tylko na karcie SD/MMC lub w | Wybdr auto-
wewnetrzna pamieci wewnetrznej gdy brak karty matyczny
(rozdziat 13.6) Wybér auto- pliki archiwum tworzone sa w kolejnosci wystepowania:
matyczny w pamigci USB, karcie SD/MMC lub pamieci wewnetrznej
Numer indywidualny numer urzadzenia wstawiany w poczatkowych
identvfik inv ID 0+9999 rekordach pliku archiwum (csv) w celu zréznicowania 0
identyfikacyjny archiwow od wielu rejestratorow tego samego typu
Anuluj powrét do poprzedniego menu (poziom wyzej)
Wyslij konfiguracje Na karte SD kopiuj aktualne ustawienia (AR406.cfg i AR406_nazwy.txt) na karte SD
s kopiuj aktualne ustawienia (AR406.cfg i AR406_nazwy.txt) na pamiec
Na pamiec USB USB (Tryb pracy USB = Obstuga pamieci USB , rozdziat 13.6)
Anuluj powrdt do poprzedniego menu (poziom wyzej)
Konfiguruj z SD Parametry kopiuj parametry konfiguracji (AR406.cfg) z karty SD
Nazwy kopiuj nazwy kanatow i jednostki (AR406_nazwy. txt) z karty SD
. . Anuluj powrdt do poprzedniego menu (poziom wyzej)
ﬁggg’zgigﬁgzbyw Parametry kopiuj parametry konfiguracji (AR406.cfg) z pamieci USB
Nazwy kopiuj nazwy kanatow i jednostki (AR406_nazwy. txt) z pamieci USB
Anuluj powrdt do poprzedniego menu (poziom wyzej)
L., , Parametry ustaw domyslne parametry konfiguracji (AR406.cfg) w rejestratorze
Przywro¢ domysine - - -
Nazwy ustaw domyslne nazwy kanatow (AR406_nazwy.txt) w rejestratorze
Tylko czujniki |usun wszystkie powigzane czujniki z listy kanatow pomiarowych
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Anuluj powrét do poprzedniego menu (poziom wyzej)

. .. Pamigé formatuj pamie¢ wewnetrzna w systemie FAT12 z zachowaniem aktualnych
f ;))r matuj pamigc wewnetrzna ustawien (parametrow w pliku AR406.cfg i nazw w AR406_nazwy. txt)
Karta SD formatuj karte SD/MMC w systemie FAT16 lub FAT32 (gdy rozmiar > 2GB)

Pamiec¢ USB formatuj pamiec¢ USB w systemie FAT16 lub FAT32 (gdy rozmiar > 2GB)

Uwagi: (1) - dla pliku archiwum o rozmiarze 4MB czas kopiowania wynosi do 90 s, dla 250MB do 25 min
(2) - mozliwe jest zadanie autoryzacji pamieci USB i SD (rozdz.13.7, param. Autoryzacja SD i USB)
(3) - kasuje wszystkie dane z pamieci (oprocz plikow konfiguracyjnych w pamieci wewnetrznej)
Do czasu zakonczenia operacji plikowych lub formatowania pamieci rejestracja oraz transfer Ethernet sa
wstrzymywane.

UWAGA:

W trakcie trwania operacji plikowych lub formatowania pamieci nie wytaczac¢ zasilania, nie podtacza¢
urzadzenia do portu USB komputera oraz nie wyjmowac pamieci wymiennych poniewaz grozi to
utrata zarejestrowanych danych i aktualnej konfiguracji (parametrow i nazw).

13.3.KONFIGURACJA KANALOW POMIAROWYCH

Tabela 13.3. Parametry konfiguracyjne w menu Konfiguracja kanatéw dla wybranego kanatu

. P, - Ustawienia
Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis firmowe
Edycja nazw (maks. dtugosc 15 znakow na kanat) i jednostek (4 znaki) Kanat i
mozliwa jest w komputerze (poprzez port USB lub Ethernet i program
Nazwa i jednostka ARSOFT-WZ1 lub poprzez kopiowanie konfiguracji - rozdziat 13.2). (dla i=1:16)
Format sekcji dla pojedynczego kanatu w pliku AR406_nazwy.txt jest
nastepujacy: [Kan1] nazwa= Kanat 1, jednostka=*C °C
. .. . numer identyfikacyjny (ID) czujnika powiazanego z Brak
Powiqzany czujnik 0:17 wybranym kanatem, 16=Brak, 17=Sonda przewodowa (16)
Dot zakresu wskazan |-199.9 + 1999.9°C lub -9999 + 19999 jednostek (2) - limit dolny (1) 0.0 °C

Gora zakresu wskazan [-199.9 + 1999.9°C lub -9999 = 19999 jednostek (2) - limit gorny (1) 100.0 °C

Przypisanie wyjscia |Wyjscie alarmowe 1 + Wyjscie alarmowe 4 lub Brak - wybor wyjscia | Wyj.alarm. i

alarmowego alarmowego wyzwalanego pomiarem aktualnego kanatu, rozdziat 13.4 (dla i=1+4)
Btekitny Niebieski Fioletowy Purpurowy
Czerwony Pomarariczowy |Zotty Szary dla kazdego
;({zlor podswietlenia  |Oliwkowy Zielony Seledynowy Szaroniebieski kan;cl)tljoirnny

parametr aktywny w trybie prezentacji pojedynczego kanatu gdy w
Opcjach wyswietlania parametr Tryb koloru i jasnosci jest ustawiony
na Osobny dla wejs¢, rozdziat 13.5.

Jasnos¢ tta 0 + 100 %, zmiana co 5% 100 %

Uwagi: (1) - rozdzielczo$¢ wskazan (pozycja kropki) pobierana jest z czujnika po nawiazaniu potaczenia radiowego
(2) - dotyczy wejs¢ analogowych ( mA, V, mV, Q) w czujniku AR433/434

13.4.KONFIGURACJA WYJSC ALARMOWYCH

Tabela 13.4. Parametry konfiguracyjne w menu Konfiguracja alarméw dla wybranego wyjsécia alarmowego

Parametr Zakres zmiennos$ci parametru i opis U:Fawienia
irmowe
numery kanatéw pomiarowych powigzanych z wybranym alarmem, 1216 lub
Powiqzane wejscia powiazania wykonuje sie w menu Konfiguracji kanatéw pomiarowych .Brak
(rozdziat 13.3, parametr Przypisanie wyjscia alarmowego)
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Wytqczony |wyjscie alarmowe stale wytaczone
warto$¢ mierzona
.z e~
warto$é Y )
alarmowa T ) I histereza
: —
Odwrotny / 1 1 czas
grzanie stanalarmu | |
|
zalgczony ‘
wytgczony czas
Rys.13.4.1. Charakterystyka alarmu typu Grzanie
warto$¢ mierzona
e I —
wartosc R .
alarmowa ; N, I histereza
I |
I |
Bezposredni i 1 > Czas
/ chtodzenie stan alarmu ! i
zalgczony
wylgczony czas
Typ alarmu Rys.13.4.2. Charakterystyka alarmu typu Chtodzenie Wytaczony
warto$¢ mierzona
wartosé K .
alarmowa //i i\ I histereza
| ! | |
L. | 3 : : czas
W pasmie stan alarmu i ! ; !
zalgczony H "—“
wylgczony czas
Rys.13.4.3. Charakterystyka alarmu W pasmie
warto$¢ mierzona
wartosé T N .
alarmowa 71 ; ) I histereza
— T
Poza — } | czas
pasmem stanalarmu | | | |
|
zalgczony } } ‘
wylgczony ' czas
Rys.13.4.4. Charakterystyka alarmu Poza pasmem
Wartos¢ alarmowa (1) [-199.9 = 1999.9°C lub -9999 + 19999 jednostek (2) 100.0 °C
Histereza (1) 0 + 500.0°C lub 0 =+ 5000 jednostek (2) 0.0 °C

Uwagi: (1) - rozdzielczo$¢ wskazan (pozycja kropki) pobierana jest z czujnika po nawiazaniu potaczenia radiowego
(2) - dotyczy wejs¢ analogowych ( mA, V, mV, Q ) w czujniku AR433/434

13.5.0PCJE WYSWIETLANIA

Tabela 13.5. Parametry konfiguracyjne w menu Opcje wyswietlania

. - . Ustawienia
Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis firmowe
.. . 0+60 min, skok co 1min, dla wartosci 0 podswietlenie stale wtaczone, 0 min
Czas podswietlenia tta | - . . - ;
jest to czas liczony od momentu ostatniego uzycia klawiatury (ciagte)
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jasnosc i kolor tta wspolne dla wszystkich trybow

Wspélny dla |prezentacji danych (lista, pojedynczy pomiar, menu
wszystkich |konfiguracyjne), zgodnie z parametrami Wspélny kolor
. L. tta i Wspolna jasnos¢ tta Wspolny dla
Tryb koloru i jasnosci - — - 5 .
jasnos¢ i kolor tta ustawiane osobno dla kazdego kanatu wszystkich
Osobny dla |w trybie prezentacji pojedynczego pomiaru (rozdziat
wejsé¢ 13.3), dla pozostatych trybow zgodnie ze Wspolnym
kolorem tta i Wspolnq jasnosciq tta
Btekitny Niebieski Fioletowy Purpurowy
Wspolny kolor tta Czerwony Pomaranczowy Zotty Szary Btekitny
Oliwkowy Zielony Seledynowy Szaroniebieski
Wspoélna jasnos¢ tta |0 + 100 %, zmiana co 5% 100 %
Kontrast 0 + 100 %, zmiana co 5% 44 %
Czas autozmiany 0 + 60 sek, zmiana co 2s, dla wartosci 0 autozmiana wytaczona, 0 sek
kanatu czas automatycznej zmiany kanatu w trybie prezentacji pojedynczego pomiaru
Rodzaj wykresu Zwykty wykres rysowany linia .
i . - i Wypetniony
(rozdziat 12.6) Wypetniony  |wykres wypetniony ponizej linii (bargraf 2-D)
Zakres czasu wykresu |100sek |300sek |15min |30min |60min |150min |5godz [10godz |2530dz | 150 min

13.6.0PCJE KOMUNIKACJI RADIOWEJ, RS485, USB i ETHERNET

Dostepne interfejsy umozliwiaja komunikacje z komputerem pozwalajac na odczyt wartosci mierzonych
oraz konfiguracje parametrow i nazw, a takze dostep do plikow archiwum (oprocz RS5485). Ponadto
Ethernet (wyposazenie opcjonalne) pozwala na wyswietlenie informacji o stanie pracy i pomiarach
rejestratora w dowolnej przegladarce internetowej (Opera, Firefox, itp.) poprzez siec¢ lokalna lub internet.
Potaczenie poprzez internet wymaga statego adresu globalnego IP i konfiguracji routera (modemu).
Dobor numeru portu TCP i UDP uzywanego przez rejestrator oraz przekierowanie tego portu w
routerze (port forwarding) nalezy zleci¢ osobie wykwalifikowanej (administratorowi sieci). Ponadto
trzeba zwroci¢ uwage aby firewall nie blokowat uzywanych portow i aplikacji (ARSOFT-WZ1 i WZ3).

Tabela 13.6. Parametry konfiguracyjne w menu Opcje komunikacji

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis U;tawienia
irmowe
Numer kanatu 0 + 6 (patrz tez | Wybrany kanat musi by¢ ustawiany oddzielnie w kazdym 6
radiowego Tabela 13.1) urzadzeniu (czujniku) pracujacym w systemie
D dl do nawiazania komunikacji z komputerem niezbedna
ostepny dla jest instalacja sterownikow (rozdziat 9), podtaczenie do Dost
komputera . . - ostepny
Tryb pracy USB USB jest sygnalizowane w pasku statusu (rozdziat 12.1) dla
Obstuga obecnos¢ pamieci jest sygnalizowana przez diode komputera
pamieci USB | [Pamie¢] oraz w pasku statusu (rozdziaty 8 i 12.1)
.. 2400 bit/s 4800 bit/s 9600 bit/s | 19200 bit/s .
Predkosc dla RS485 - - - 19200 bit/s
38400 bit/s 57600 bit/s 115200 bit/s
Adres MODBUS-RTU | 1 + 247 indywidualny adres urzadzenia w sieci RS485, (rozdz.19) 1
Wytqczony Ethernet stale wytaczony (zalecane gdy nie uzywany)
Trvb Auto- klient DHCP wtaczony, parametry Adres IP, Maska
E?f:erFr’r relzcy konfiguracja | podsieci, Brama domyslna ustawiane sa automatycznie | Wytqczony
Konfiguracja | klient DHCP wytaczony, parametry Adres IP, Maska
stata podsieci, Brama domysina ustawiane sa recznie
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unikatowa nazwa rejestratora w sieci lokalnej, moze by¢ uzywana
zamiast adresu IP w celu nawiazania potaczenia z komputerem.

Edycja nazwy (bez spacji, maks. dtugos¢ 15 znakéw) mozliwa jest w
komputerze (poprzez port USB lub Ethernet i program ARSOFT-WZ1 lub
poprzez kopiowanie konfiguracji - rozdziat 13.2). Format sekcji w pliku
AR406_nazwy.txt jest nastepujacy: [Ethernet] NetBIOSName=AR406
Zmieniona nazwa moze nie by¢ dostepna w sieci natychmiast (czas
aktualizacji zalezy od konfiguracji sieci).

Nazwa NetBIOS AR406

80 =+ 32767 numer portu oraz indywidualny adres IP urzadzenia do

Port UDP i TCP (oprocz 137) komunikacji z programami ARSOFT-WZ1 i WZ3 oraz

30406

przegladarka www, sktadnia tych parametrow jest
Adres IP 0.0.0.0 = 255. | pastepujaca: Adres IP (lub Nazwa NetBIOS):Port UDP i 192.168.
255.255.255 | 1¢p, np. 192.168.0.216:30406 lub AR406:30406 0.216

Maska podsieci 0.0.0.0 + 255. 255. 255.255 | maska adresu IP w sieci lokalnej 255. 255.255.0

Brama domysina 0.0.0.0 + 255. 255. 255.255 | adres IP routera w sieci lokalnej 192.168.0.10

Wytqczony przydatny do bezposredniego potaczenia z komputerem,

Serwer DHCP Wtqczony wytaczac w sieciach z istniejacym serwerem DHCP

Wytaczony

Adres fizyczny MAC | unikatowy staty adres sprzetowy interfejsu Ethernet (nadawany fabrycznie)

UWAGA: A

Nie podtaczac urzadzenia w trybie Obstugi pamieci USB do portu USB komputera poniewaz grozi to
uszkodzeniem portow. Nie uzywaé dwoch gniazd USB jednoczesnie.

13.7.0PCJE DOSTEPU

Tabela 13.7. Parametry konfiguracyjne w menu Opcje dostepu

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis U:.tawienia
irmowe

Wytqczona |wejscie do Menu Gtownego nie jest chronione hastem

Ochrona hastem — -~ - - Wytaczona
Wtqczona wejscie do Menu Gtéwnego jest chronione hastem

Hasto dostepu 0000 + 9999 |hasto dostepu do Menu Gtownego (konfiguracji) 1111
Wytqczona zqda.nle autoryzacji karty SD i pamigci USB do zapisu

. . archiwum wytaczone

,?1u)tory zacja SD 7 USB zapis archiwum mozliwy jest tylko na karcie SD lub Wytqczona

Wtqczona pamieci USB zawierajacej plik konfiguracyjny AR406.cfg
ze zgodnym Hastem dostepu

Uwagi: (1) - funkcja umozliwia zapobieganie niezamierzonemu tworzeniu archiwum w pamigciach SD
i USB umieszczonych w rejestratorze przypadkowo, w celu konfiguracji off-line badz przez
nieautoryzowany personel

13.8.CZAS | DATA

Tabela 13.8. Parametry konfiguracyjne w menu Czas i data

Parametr Zakres zmiennosci parametru
Czas (gg:mm:ss) 00:00:00 + 23:59:59
Data (dd:mm:rrrr) 01.06.2008 = 31.12.2099

Aktualny czas i data wyswietlany jest w pasku statusu (rozdziat 12.1) we wszystkich trybach prezentacji
danych pomiarowych oraz uzywany jest jako znaczniki czasowe dla rejestracji.

W celu podtrzymania pracy zegara wewnetrznego (RTC) przy odtaczonym napieciu zasilania przyrzad
wyposazony zostat w baterie litowa typu CR1220 wystarczajaca na minimum 5 lat pracy ciagtej.
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13.9.INFORMACJE O URZADZENIU

i Informacie o Lirzadz,

Fii Rys.13.9. Wyglad ekranu Informacje o urzqdzeniu

Element | Opis

1 typ urzadzenia (AR406) i ilos¢ uzywanych kanatow pomiarowych (maks. 16)

2 wersja oprogramowania (firmware) rejestratora

14. OBSLUGA | FUNKCJE KARTY SD/MMC ORAZ PAMIECI USB (PENDRIVE)

Ze wzgledu na stacjonarny (tablicowy) montaz rejestratora korzystanie z pamieci SD/MMC oraz USB
moze by¢ szczegolnie przydatne do przenoszenia danych archiwalnych badz konfiguracyjnych oraz gdy
rozmiar pamieci wewnetrznej jest niewystarczajacy do zapisu wymaganej ilosci pomiarow.
W celu dostepu do pamieci USB nalezy upewnic sie czy parametr Tryb pracy USB w Menu Gtéwne ->
Opcje komunikacji jest ustawiony na wartos¢ Obstuga pamieci USB (rozdziat 13.6), dostep do pamieci
SD/MMC nie wymaga programowania konfiguracji.
Wszystkie istniejace operacji plikowe i dyskowe znajduja sie w Menu Gtéwne -> Opcje pamieci i
plikow, rozdziat 13.2. Umozliwiajg one m.in. kopiowanie i kasowanie plikow archiwalnych oraz
sprawdzenie rozmiaru pamieci, systemu plikow czy formatowanie wybranej pamieci.
Ponadto istnieje mozliwos¢ wybrania pamieci do zapisu archiwum poprzez konfiguracje parametrow
Pamig¢ do zapisu (rozdziat 13.2) oraz Autoryzacja SD i USB (rozdziat 13.7).
Poprawnie zainstalowana w gniezdzie pamig¢ SD/MMC lub USB posiada nastepujace funkcje:
- przechowywanie plikow zapisywanych danymi w trakcie trwania rejestracji
- konfiguracja off-line parametrow urzadzenia (z plikow konfiguracyjnych AR406.cfg oraz
AR406_nazwy.txt, patrz rozdziat 13, pkt 3)
- kopiowanie plikéw archiwalnych z rozszerzeniem “csv” z pamieci wewnetrznej lub karty SD/MMC
(akcja zachodzi z poziomu Opcje pamieci i plikow, rozdziat 13.2.).

UWAGA:
Nie uzywa¢ dwoch gniazd USB jednoczesnie poniewaz grozi to uszkodzeniem sprzetu.

15. PRZEGLADANIE ZAREJESTROWANYCH POMIAROW | ZDARZEN

W celu archiwizacji danych rejestrator tworzy plik tekstowy z rozszerzeniem “csv” w jednej z pamieci:
wewnetrznej, SD/MMC lub USB. Nazwa pliku zawiera typ urzadzenia (AR406), numer identyfikacyjny ID
(rozdziat 13.2) oraz date i czas utworzenia np. “AR406_1_20011-06-14_18-27-16.csv”.

Format pojedynczego rekordu danych jest nastepujacy: “numer porzadkowy zdarzenia;data;czas;
identyfikator zdarzenia;argument 1;...;argument 16;suma kontrolna”.

Przyktadowy rekord dla pomiaru 4-ch kanatow: “30;2009-01-09;16:34:58;5;49,5;26,2;19,80;1020;

Rodzaje oraz identyfikatory rejestrowanych zdarzen:
- pomiar (identyfikator zdarzenia 5)
- podtaczenie do portu USB (0, “USB;CONNECTED”)
- odtaczenie od portu USB (1, “USB;DISCONNEC”)
- zatadowanie nowej konfiguracji (identyfikator zdarzenia 3), wartosci argumentow:
- “NEW;ON-LINE” - konfiguracja parametrow poprzez port USB, RS485 lub Ethernet (on-line)
- “NEW;OFF-LINE” - konfiguracja parametrow poprzez modyfikacje pliku AR406.cfg (off-line)
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- “NEW;USER” - konfiguracja parametrow z poziomu klawiatury (uzytkownika)
- “NEW;CH_TEXT” - konfiguracja nazw poprzez modyfikacje pliku AR406_nazwy. txt
- utworzenie nowego pliku “csv” (4, “ID;xxxx”, gdzie xxxx - wartos¢ parametru Numer identyfikacyjny
ID urzadzenia, rozdziat 13.2, Tabela 13.2)

W celu prezentacji graficznej lub tekstowej oraz wydruku zarejestrowanych wynikow nalezy importowac
dane do programu ARSOFT-WZ3 poprzez USB, z karty SD lub uzywajac interfejsu Ethernet (najwolniejszy
z dostepnych sposobow - ze wzgledu na dtugi czas importu nie zalecany dla duzych plikéw, o rozmiarze
okoto 10MB i wiecej). ARSOFT-WZ3 dodatkowo pozwala na wykrycie niepowotanej modyfikacji archiwum.
Alternatywnie pliki “csv” mozna edytowac w arkuszach kalkulacyjnych (OpenOffice Calc, Microsoft Excel
- przy duzych plikach w wersji Excel2007), a takze edytorami tekstu (Windows WordPad, Notepad++).

UWAGA:
W przypadku zainstalowania lub usunigcia pamieci SD/MMC lub USB w trakcie rejestracji tworzony jest
nowy plik “csv” w ktorym numery porzadkowe zdarzen kontynuowane sa z poprzedniego pliku.

16. SYGNALIZACJA KOMUNIKATOW | BLEDOW

Btedy pomiarow wystepujace w polu wartosci mierzonych we wszystkich trybach prezentacji:
------ - brak danych pomiarowych z czujnikéw, mozliwe przyczyny (wskazowki w rozdziale 17):
a) oczekiwanie na dane pomiarowe po wtaczeniu zasilania (zazwyczaj do 1 min),
b) brak lub zaktécona komunikacja z czujnikiem (sygnalizowane po kilku kolejnych
nieudanych prébach)

--HI-- - przekroczenie od gory wartosci ustawionej przez parametr Gora zakresu wskazan (rozdziat
13.3) lub niepoprawne dziatanie czujnika (np. zle podtaczony sygnat do wejscia pomiarowego)

--LO-- - przekroczenie od dotu wartosci ustawionej przez parametr Dot zakresu wskazan (rozdziat
13.3) lub niepoprawne dziatanie czujnika (np. zle podtaczony sygnat do wejscia pomiarowego)

LBAT - niski poziom baterii czujnika (nalezy wymienic baterie na nowa - instrukcja obstugi czujnika)

Ponadto rejestrator wyposazony zostat w czytelny sposob informowania o stanie pracy badz statusie
wykonywanych operacji plikowych czy dyskowych. Pojawiajace sie na wyswietlaczu okno komunikatu
wymaga zatwierdzenia przyciskiem [SET].

Pamig zapelniona.
Zapis odrzucong.

Rys.16. Wyglad przyktadowego okna komunikatu.

17. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE A

W przypadku normalnej niezaktoconej transmisji czujniki aktywuja sie cyklicznie w celu wystania

biezacych danych pomiarowych na zadanie AR406. Okres aktywacji ustawiany jest w rejestratorze AR406

w parametrze Okres zapisu/skanowania (Menu Gtowne->0Opcje rejestracji, rozdziat 13.1). Po

wtaczeniu zasilania rejestrator oczekuje na dane pomiarowe sygnalizujac to komunikatem “------ ” w polu

wartosci mierzonych przez czas rowny maksymalnie temu okresowi.

W przypadku problemoéw z komunikacja pomiedzy czujnikami, a rejestratorem AR406 (sygnalizowane dla

poszczegolnych kanatow pomiarowych w trakcie pracy komunikatem “------ ” i dodatkowo wartoscia

31999 w pliku archiwum, naprzemiennie z wartoscia mierzona) nalezy:

- zmniejszy¢ odlegtos¢ lub zmieni¢ usytuowanie urzadzen lub anten wzgledem siebie (uzywajac
akcesoryjnego kabla antenowego) w celu ominiecia przeszkdd takich jak sciany, stropy, meble, itp.

- zmieni¢ kanat radiowy we wszystkich urzadzeniach systemu (w kazdym oddzielnie)

- ustawic¢ mozliwie najdtuzszy okres skanowania (co wydtuzy réwniez czas pracy baterii w czujnikach)

- sprawdzic¢ poziom baterii w czujniku i ewentualnie wymienic¢ na nowa (instrukcja obstugi czujnika)

Dla zapewnienia bezproblemowej i optymalnej eksploatacji rejestratora nalezy stosowac sie do

nastepujacych zalecen:
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- nie odtaczac urzadzenia od komputera w trakcie trwania komunikacji przez interfejs USB co jest
sygnalizowane $wieceniem diod [R/W] oraz [Tx/Rx]. Komunikacja USB wystepuje gdy obstugiwane sa
pamieci masowe (wewnetrzna lub karta SD/MMC) oraz w trakcie pracy programu ARSOFT-WZ1.

- usuwac zbedne pliki w pamieci wewnetrznej, SD lub USB przed rozpoczeciem nowej rejestracji

- przechowywac w pamieciach zewnetrznych (SD/MMC, USB, dyskach komputerowych, itp.) kopie
bezpieczenstwa aktualnych plikow konfiguracyjnych (AR406.cfg oraz AR406_nazwy. txt)

- nie dopuszcza¢ do zaniku napiecia zasilania w trakcie trwania zapisu danych, poniewaz grozi to
pojawieniem sie btedow systemu plikow FAT co w konsekwencji moze doprowadzi¢ do probleméw z
zapisywaniem danych oraz do utraty aktualnej konfiguracji rejestratora i przywrdceniu domyslnej
(firmowej). Gdy sytuacja taka ma miejsce, z poziomu Menu Gtéwnego urzadzenia lub podtaczonego
przez USB komputera nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

1. skopiowac istniejace pliki archiwalne na pamig¢ zewnetrzna (SD, USB lub dysk komputera)

2. sformatowac pamie¢ wewnetrzna

3. skonfigurowac rejestrator ( recznie, on-line lub off-line poprzez przywrocenie kopii plikow
konfiguracyjnych jesli wczesniej zostaty wykonane przez uzytkownika)

- poprzez Ethernet nie komunikowac sie z urzadzeniem jednoczesnie z wielu aplikacji ARSOFT-WZ1/WZ3

18. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS485 (wg EIA RS-485)

+R9485 — 4120 o o RS
MASTER  -RS485 2L L5 Rs SLAVE 1
(urzadzenie 2 x 820Q |: (np. AR594)
nadrzedne, ~GND I, | GND
np. komputer) +3V ::
N
1500 L +RS
Dtugos¢ kabla RS485 maksimum - 1 km. I-D—_b -RS  SLAVE n<30
Maksymalna ilos¢ urzadzen w linii RS485 - 30, dla powigkszenia GND (np. AR205)

ilosci urzadzen nalezy stosowa¢ wzmacniacze RS485/RS485.
Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest na poczatku linii (rys. powyzej):
- na poczatku linii - 2 x 820Q do masy i +5V MASTERA oraz 150Q miedzy liniami,
- na koncu linii - 150Q pomiedzy liniami.
Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest w srodku linii:
- przy konwerterze - 2 x 820Q, do masy i +5V konwertera,
- na obu koncach linii - po 150Q miedzy liniami.

19. PROTOKOL TRANSMISJI SZEREGOWEJ MODBUS-RTU (SLAVE)

Format znaku : 8 bitow, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci
Dostepne funkcje : READ - 3 lub 4, WRITE - 6

Tabela 19.1. Format ramki zadania dla funkcji READ (dtugos$c¢ ramki - 8 Bajtow):

adres funkcja adres rejestru do ilos¢ rejestrow do odczytu: suma kontrolna CRC
urzadzenia |4 lub 3 odczytu: 0208 (0x00D0) | 1 = 125 (0x007D)
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 19.1. Odczyt rejestru o adresie 0: 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA
Tabela 19.2. Format ramki zadania dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

adres . adres rejestru do L. .
urzadzenia funkcja 6 zapisu: 0 + 208 (0x00DO) wartos¢ rejestru do zapisu | suma kontrolna CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 19.2. Zapis rejestru o adresie 10 (0xA) wartosciag 0: 0x01 - 0x06 - 0x000A - 0x0000 - 0xA9C8
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Tabela 19.3. Format ramki odpowiedzi dla funkcji READ (minimalna dtugos¢ ramki - 7 Bajtow):

d funkei ilos¢ bajtow w polu le d h oy
3rzr§32enia 4UITJ bCJ;‘ dane, (maksymalnie Egj:straunyc - wartosc suma kontrolna CRC
125*2=250 bajtow)
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 + 250 bajtow (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 19.3. Ramka odpowiedzi dla wartos¢ rejestru rownej 0: 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930
Tabela 19.4. Format ramki odpowiedzi dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

‘ kopia ramki zadania dla funkcji WRITE (Tabela 19.2)

Tabela 19.5. Odpowiedz szczegoélna (btedy: pole funkcja = 0x84 lub 0x83 gdy byta funkcja READ oraz
0x86 gdy byta funkcja WRITE):

Kod btedu (HB-LB w polu danych)

Opis btedu

0x0001 nieistniejacy adres rejestru
0x0002 btedna wartosc rejestru do zapisu
0x0003 niewtasciwy numer funkcji

Przyktad 19.5. Ramka btedu dla nieistniejacego adresu rejestru do odczytu:
0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001 -0x5130

Tabela 19.6. Mapa rejestrow dla protokotu MODBUS-RTU

Zakres
Adres rejestru | zmiennosci lub Opis rejestru oraz typ dostepu
HEX (DEC) wartosc (R-rejestr tylko do odczytu, R/W-do odczytu i zapisu)
(HEX lub DEC)

0x00 (0) 0 nie uzywany R
0x01 (1) 406 identyfikator typu urzadzenia R
0x02 (2) 100 + 999 wersja oprogramowania (firmware) rejestratora R
0x03 (3) -100 + 700 temperatura sondy przewodowej (rozdzielczos¢ 0,1°C ) R

i aktualny stan wyjsc 1, 2, 3, 4: bity 0, 1, 2, 3, bit=1 oznacza wyjscie
0x04 (4) 0:15 . N . R

zataczone, dotyczy wersji oprogramowania (firmware) od 1.0.6 wzwyz

0x05 + 0x0B 0 nie uzywany lub zarezerwowany R
0x0C + 0x1B -9999 + 19999 | wartos¢ pomiaru (kanat1 + kanat16) R
0x1C (28) 0+6 dzien tygodnia zegara wewnetrznego RTC (liczony na podstawie daty) R
0x1D (29) 0x0101+0x630C | lata (HB) i miesiace (LB) R/W

N - : - Zegar wewnetrzny czasu rzeczywistego
Ox1E (30) 0x0100+0x1F17 | dni (HB) i godziny (LB) (RTC, rozdziat 13.8) R/W
Ox1F (31) 0x0000+0x3B3B | minuty (HB) i sekundy (LB) R/W
0x20 (32) 0x0101+0x630C | lata (HB) i miesiace (LB) . . R/W
0x21 (33) 0x0100:0x1F17 | dni (HB) i godziny (LB) Parametr Poczqtek ograniczenia RIW

czasowego (rozdziat 13.1)

0x22 (34) 0x0000+0x3B3B | minuty(HB) i sekundy (LB) R/W
0x23 (35) 0x0101+0x630C | lata (HB) i miesiace (LB) R/W

" ; ; ; Parametr Koniec ograniczenia
0x24 (36) 0x0100+0x1F17 | dni (HB) i godziny (LB) czasowego (rozdziat 13.1) R/W
0x25 (37) 0x0000+0x3B3B | minuty(HB) i sekundy (LB) R/W
0x26 (38) 1 + 28800 Parametr Okres zapisu/skanowania danych (rozdziat 13.1) - sekundy R/W
0x27 (39) 0:4 Parametr Typ rejestracji (rozdziat 13.1) R/W
0x28 (40) 0+15 Parametr Wybor kanatu zezwolenia (rozdziat 13.1) R/W
0x29 (41) -9999 + 19999 | Parametr Wartos¢ progowa zezwolenia (rozdziat 13.1) R/W
0x2A (42) 0:2 Parametr Pamig¢ do zapisu (rozdziat 13.2) R/W
Parametry konfiguracyjne kanatu pomiarowego o numerze KP = 0 + 15 (0-kanat 1, 15-kanat 16)

" . parametr zarezerwowany - rodzaj wejscia (1 = pomiar standardowego

0x2B + KP*8 0+1 sygnatu analogowego w czujniku AR433 lub AR434) R
0x2C + KP*8 0+17 Parametr Powiqzany czujnik (ID) (rozdziat 13.3) R/W
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0x2D + KP*8 0:4 parametr zarezerwowany - pozycj.a qupk'i (dla parametru rodzaj wejscia
= 1) lub rozdzielczo$¢ (gdy rodzaj wejscia = 0)
0x2E + KP*8 -9999 + 19999 | Parametr D6t zakresu wskazan (rozdziat 13.3)
0x2F + KP*8 -9999 + 19999 | Parametr Gora zakresu wskazan (rozdziat 13.3)
0x30 + KP*8 0:4 Parametr Przypisanie wyjscia (rozdziat 13.3)
0x31 + KP*8 0+11 Parametr Kolor podswietlenia tta (rozdziat 13.3)
0x32 + KP*8 0+ 100 Parametr Jasnos¢ tta (rozdziat 13.3)
Parametry konfiguracyjne kanatu alarmowego o numerze KA = 0 + 3 (0-kanat 1, 3-kanat 4)
O0xAB + KA*3 0+4 Parametr Typ alarmu (rozdziat 13.4)
OXAC + KA*3 0 + 5000 Parametr Histereza (rozdziat 13.4)
OxAD + KA*3 -9999 + 19999 | Parametr Wartos¢ alarmowa (rozdziat 13.4)
0xB7 (183) 0+1 Parametr Ochrona hastem (rozdziat 13.7)
0xB8 (184) 0+ 9999 Parametr Hasto dostepu (rozdziat 13.7)
0xB9 (185) 0+1 Parametr Autoryzacja SD i USB (rozdziat 13.7)
OxBA (186) 0+ 9999 Parametr Numer identyfikacyjny ID (rozdziat 13.2)
0xBB (187) 0+ 60 Parametr Czas podswietlenia tta (rozdziat 13.5)
0xBC (188) 0+1 Parametr Tryb koloru i jasnosci (rozdziat 13.5)
0xBD (189) 0+11 Parametr Wspélny kolor tta (rozdziat 13.5)
OxBE (190) 0+ 100 Parametr Wspélna jasnos¢ tta (rozdziat 13.5)
O0xBF (191) 624 Parametr Kontrast (rozdziat 13.5)
0xCO0 (192) 0+ 60 Parametr Czas autozmiany kanatu (rozdziat 13.5)
0xC1 (193) 0+1 Parametr Rodzaj wykresu (rozdziat 13.5)
0xC2 (194) 0:+8 Parametr Zakres czasu wykresu (rozdziat 13.5)
0xC3 (195) 0+6 Parametr Numer kanatu radiowego (rozdziat 13.6)
0xC4 (196) 0+1 Parametr Tryb pracy USB (rozdziat 13.6)
0xC5 (197) 1+ 247 Parametr Adres MODBUS-RTU (rozdziat 13.6)
0xCé6 (198) 0+6 Parametr Predkos¢ dla RS485 (rozdziat 13.6)
0xC7 (199) 0+2 Parametr Tryb pracy Ethernet (rozdziat 13.6)
0xC8 (200) 406 nie uzywany lub zarezerwowany
0xC9 (201) 80 = 32767 Parametr Port UDP i TCP (oprocz wartosci 137, rozdziat 13.6)
0xCA (202) 0x0000+0xFFFF | Oktet4 (HB) i Oktet3 (LB) .
- Parametr Adres IP (rozdziat 13.6)
0xCB (203) 0x0000+0xFFFF | Oktet2 (HB) i Oktet1 (LB)
0xCC (204) 0x0000+0xFFFF | Oktet4 (HB) i Oktet3 (LB) L. .
- Parametr Maska podsieci (rozdziat 13.6)
0xCD (205) 0x0000+0xFFFF | Oktet2 (HB) i Oktet1 (LB)
0xCE (206) 0x0000+0xFFFF | Oktet4 (HB) i Oktet3 (LB) B .
- Parametr Brama domyslina (rozdziat 13.6)
0xCF (207) 0x0000+0xFFFF | Oktet2 (HB) i Oktet1 (LB)
0xDO (208) 0+1 Parametr Serwer DHCP (rozdziat 13.6)

20. NOTATKI WLASNE
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