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System zarzadzania jakos$cig procesu produkcji spetnia wymagania |ISO 9001:2008

Przed przystgpieniem do eksploatacji urzgdzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z Instrukcjg obstugi.

NIE WOLNO SAMODZIELNIE OTWIERAC | NAPRAWIAC URZADZENIA.
Elementy urzadzenia mogg znajdowac sie pod napieciem sieciowym.

: NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA Z MECHANICZNYMI USZKODZENIAMI OBUDOWY.

NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA W WARUNKACH PODWYZSZONEJ WILGOTNOSCI.
NIEDOPUSZACZALNY JEST KONTAKT URZADZENIA Z WODA,.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploatacji.
Przed podigczeniem urzadzenia do sieci elektrycznej nalezy odczekac¢ dwie godziny.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com
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Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do zapoznania sie z zasadg dziatania oraz informacjami dotyczgcymi obstugi i
ustawienia przekaznika TR-100.

1. OPIS PRACY

1.1 ZASTOSOWANIE

TR-100 stuzy do pomiaru i kontroli temperatury z czterech czujnikébw PT100 podigczonych w ukfadzie 2- lub 3-
przewodowym oraz wysSwietlania odczytéw na wyswietlaczu i podania sygnatow alarmowych w przypadku przekroczenia

zakresu ktéregos z parametréw. Moze by¢ stosowany do ochrony:
o tréjfazowych transformatoréw suchych z dodatkowg kontrolg temperatury rdzenia lub otoczenia;
e silnikdw i generatorow.
TR-100 posiada uniwersalne zasilanie i moze by¢ podfgczony do dowolnego napiecia od 24 do 260 V, bez wzgledu na
jego biegunowosé.
Jako czujnik temperatury TR-100 mozna zastosowac nastepujgce typy:
e PT100 — platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 100 Q, przy 0 °C;
PT1000 — platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 0 °C;
KTY83 — krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 25 °C;
KTY84 — krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 100 °C;
PTC (1, 3, 6 potgczone szeregowo), rezystancja czujnika w stanie zimnym 20-250 Q.

1.2 DANE TECHNICZNE

1.2.1 Podstawowe dane techniczne sg podane w tabeli 1.

Tabela 1
Napiecie zasilania [V] 24 — 260 AC/DC
Bezpiecznik zalecany do ochrony urzgdzenia [A] 1-2
PT100, PT1000,
Typ czujnikdw stosowanych do pomiaru temperatury KTY83, KTY84,
PTC
Liczba podtgczonych czujnikéw [szt.] 1-4*
Ukfad poditgczenia czujnikow 2- lub 3-przewodowy
Dtugos¢ przewodu czujnika w zaleznosci od uktadu podtgczenia [m]: 2-przewodowy: do 5
3-przewodowy: do 100
Liczba przekaznikow wyjsciowych [szt.] 4
Okres przechowywania informacji, nie mniej niz [lat] 15
Btad pomiaru temperatury, °C +2
Zakres temperatur pracy, °C od -40 do +240
Test przekaznikow wyjsciowych tak
Test sygnalizaciji tak
RS-485 MODBUS RTU tak
Czas pomiaru [s] <2
Stopien ochrony: - obudowy IP30
- listwy zaciskowej IP20
Pobdr mocy (pod obcigzeniem), nie przekraczajacy [VA] 4,0
Masa nie wieksza niz [kg] 0,180
Wymiary [mm] 90 x 139 x 63
Zakres temperatur pracy [°C] od -35 do +60.
Temperatura przechowywania [°C] od -45 do +70
Trwatosc¢ tgczeniowa stykow wyjsciowych:
- trwatosc¢ elektryczna 10A 250 V AC [cykli] nie mnigj niz 100 tys.
- trwatosc¢ elektryczna 10 A 24 V DC [cykli] nie mnigj niz 100 tys.
Montaz na standardowej szynie DIN 35 mm
Pozycja pracy: dowolna
* czujniki PTC mogg byc¢ potaczone szeregowo w iloSci 1, 3, 6 szt.
Charakterystyka stykow wyjsciowych
Cos o Max. prad przy U~250 V Max. moc Max. napiecie ~ Max. prad przy Udc=24 V
1,0 10A 4.000 VA 440V 10A

Zaciski urzgdzenia umozliwiajg podtgczenie do nich przewodéw o przekroju od 0,2 do 3,3 mm?

TR-100 odpowiada wymaganiom:

- [EC 60947-1:2004, IDT; - IEC 60947-6-2:1992, IDT; - CISPR 11:2004, IDT; - IEC 61000-4-2:2001, IDT.
Brak szkodliwych substancji w iloSciach przekraczajgcych maksymalne wartosci dopuszczalnych stezen.
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1.2.2 Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe sg podane na rysunku 1.
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1 - wskaznik zatgczenia przekaznika stanu roztgczenia;
2 - wskaznik zatgczenia przekaznika alarmu lub wigczenia trybu programowania;
3 - wskaznik odmowy dziatania i zatgczenia przekaznika niesprawnosci;
4 - wskaznik zatgczenia przekaznika wentylacji;
5 - wskaznik zatgczenia i aktywnosci komunikacji za pomocg RS-485;
5 - wskazniki numeru biezgcego kanatu;
7 - wyswietlacz cyfrowy;
8 - przycisk testu sygnalizacji urzadzenia;
9 - przycisk wejscia w tryb podgladu i programowania urzadzenia;
10 - przycisk zapisu i wyjscia z trybu programowania;
11 - przycisk UP (go6ra);
12 - przycisk DOWN (dét);
Rysunek 1 - Wymiary i wyglad zewnetrzny
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W trybie menu wskazniki (4, 5, 6) sygnalizujg przypisany im parametr (on / off),
(FRn, rSA ch i ched, ch3, chY tabela 3).

2. PRACA WEDLUG PRZEZNACZENIA

2.1 PRZYGOTOWANIE TR-100 DO PRACY
2.1.1 Zasady bezpieczenstwa

Wszelkie podiaczenia nalezy wykonywaé przy odiagczonym napieciu.

2.1.2. Podtgczy¢ TR-100 zgodnie z rysunkiem 2.

Uwaga: wszystkie przewody przekazujgce sygnaty pomiarowe z czujnikdéw temperatury powinny byc:

e wykonane z kabla ekranowanego typu skretka (trzyparowa);

e 0 przekroju nie mniej 0,5 mmz;

e pewnie podigczone do zaciskéw urzgdzenia;

e przebieg potgczeh kablowych powinien by¢ odseparowany od kabli wysokiego napiecia i od kabli
zasilajgcych obcigzenie indukcyjne;

o wszystkie kable powinny by¢ jednakowej dtugosci.

2.1.2 Wigczy¢ zasilanie i ewentualnie ustawi¢ tryby pracy wedtug tabeli 3.

2.2 PRACA TR-100

W zaleznosci od wybranej logiki pracy (parametrP r Utabela 3) TR-100 pracuje w nastepujacy sposob:

Przy P L =0 (kontrola jednego odczytu czujnika):

Gdy temperatura jednego z czterech czujnikdw przekracza temperature ustawionego progu alarmu
(F“. r patrz tab. 3), po uplywie ustawionego okresu czasu dL A wigcza sie przekaznik alarmu z odpowiednig
sygnalizacja.
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ZASILANIE 24V DC Wejscia przekaznika sygnalizacji
260V AC K1 - roztaczenie
Napiecie state lub L K2 - alarm
przemienne @ Uziemienie K3 - wentylacja ) o
DC K4 - odmowa dziatania Podtaczenie czujnika
AC~| ~ 2-przewodowego
[1]2]3] [4]s]6]|7]8]o]10]11]12]13]14]15] [16]17]18]
wv® QeI /1 v,
K1 K2 K3 K4
@ TRIPPING CHANNEL ﬁ@?
@ ALARM 1 2 3 4 1 1 0 G ®)
@ FrAuLT o000 C Szeregowe podigczenie
@ VENTILATION czujnikow PTC (1,3,6 szt.)
® para RS-485 TR 100 @) [ )
B TEST MENU ENTER X2 23
RS-485
L AB i | | : ﬁ 2 i | 73 |
[19]20]21] [22]23]24 [25]| 26|27 |28 |29]30] 31|32 ]33] [34 [3536] I

Kanal 1 Kanat 2 Kanat 3  Kanat 4 .[
RS-485 Wejscia czujnikéw temperatury

Rysunek 2 - Potgczenia elektryczne TR-100

e To samo nastepuje po przekroczeniu progu temperatury roztgczenia (£~ P): przekaznik roztgczenia wiacza
sie z odpowiednig sygnalizacja.

o Odtgczenie przekaznika alarmu i roztgczenia nastepuje w przypadku spadku temperatury wszystkich czujnikow,
ponizej AL r - dF A (alarm)i £ r P - dF.E (roztaczenie). Gdy przekazniki odtaczaja sie, gasna diody LED.

Przy P L =1 (kontrola dwéch odczytéw czujnika):

o Gdy temperatura dwoch ze czterech czujnikéw przekracza temperature ustawionego progu alarmu (AL r patrz
tab. 3), po uptywie ustawionego okresu czasu oL A zatgcza sie przekaznik alarmu z odpowiednig sygnalizacja.

e To samo nastepuje po przekroczeniu progu temperatury roztgczenia (£~ F'): przekaznik roztgczenia wigcza
sie z odpowiednig sygnalizacja.

o QOdtgczenie przekaznika alarmu i roztgczenia nastepuje w przypadku spadku temperatury wszystkich czujnikéw,
ponizej AL r - dFA (alarm) i £ P - dFE (roztaczenie). Gdy przekazniki odigczajg sie, gasna diody LED.

Przekaznik wentylacji moze zostaé wykorzystany do sterowania wentylatorami chtodzenia (patrz pkt 2.2.4).

2.2.1. Sterowanie TR-100
W stanie pierwotnym TR-100 kolejno, z interwatem 4 s, wyswietla temperature wigczonych czujnikéw i numer

odpowiedniego kanatu (gdy parametr d 5P jest ustawiony na wartos¢ 2).
Sterowanie urzgdzeniem odbywa sie w na é @y sposob:

¢ do przetgczenia kanatéw stuzg przyciski

do sprawdzenia wszystkich diod LED — przyC|sk .

do wejscia w tryb podgladu parametréw — przycisk ENU

o aby wejs¢ w tryb podgladu parametrow nalezy nacisnaé i przytrzymaé przez 7 s przyC|sk .
e jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, R-100 wyswietli napis EHE (wciggu 1 s) i
powrdci do stanu pierwotnego

2.2.1.1. Podglad parametrow

Podglad i zmiana parametrow sg dostepne poprzez jednokrotne nacisniecie przycisku , jednoczesnie wtgczy
sie dioda LED “Fault’ (rys.1, poz.3) i na wyswietlaczu wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3. Parametry sg

.. L Lo " . ENY p
przewijane za pomocg przyciskéw E] [E] wejscie w ustawienia parametru — przycisk . powr6t do menu
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EN
gtownego — przycisk . Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, TR-100 powrdci do stanu
pierwotnego. W trybie podgladu parametréw nie ma mozliwosci zmiany parametrow.

2.2.1.2 Zmiana parametrow

Zmiana parametrow odbywa sie poprzez nacisniecie i przytrzymywanie przez 7 s przycisku @ przy czym,
jezeli dostep jest zabezpieczony hastem, nalezy wprowadzi¢ hasto.

Zmiana wartosci biezacipozycji wyswietlacza jest dostepna za pomocg przycisku E]E] przejscie do

nastepnej pozycji — przycisk ENU, potwierdzenie wprowadzonego hasta — przycisk " .

Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wprowadzenie hasta zostanie anulowane, a TR-100
powréci do stanu pierwotnego.

e Jezeli wprowadzone hasto jest prawidtiowe, zaswieci sie dioda LED “Alarm” (rys.1, poz.2) i na wyswietlaczu
wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3.

e Jezeli wprowadzone hasto nie jest prawidtowe, TR-100 powrdci do stanu pierwotnego.

e Jezeli parametr PAS jest ustawiony na “000”, hasto nie jest sprawdzane. Zaswieci sie dioda LED “Alarm”
(rys.1, poz.2) i na wyswietlaczu wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3.

Parametry sg przewijane za pomocg przyciskow ,
EN

wejscie w ustawienia parametru — przycisk u,

zmiana parametru za pomocg przyciskow ,

NTER
zapis parametru i powr6t do menu gtéwnego — pr@sk ,

powrot do menu gtéwnego bez zapisu — przycisk
Jezeli w ciagu 20 s nie zostanie naci$niety zaden przycisk, TR-100 powrdci do stanu pierwotnego.

2.2.2. Przywrécenie ustawien fabrycznych
Istniejg dwa sposoby przywrécenia ustawien fabrycznych:

e W trybie zmiany parametrow ustawi¢ parametr © St nati nacisng¢ przycisk , po czym TR-100 uruchomi
sie ponownie z ustawieniami fabrycznymi. Ten sposob nie przewiduje usunigcia hasta.

o Podac napiecie zasilajgce na T R-100, nacisngé rownoczesnie przyciski E] E] przytrzymac ich ponad 2 s,
po czym na wyswietlaczu wyswietli sie napis nAU, nastepnie pusci¢ przyciski. Wytaczy¢ zasilanie. Ustawienia
fabryczne sg przywrdcone, miedzy innymi hasto (hasto odtgczone).

2.2.3 Testowanie TR-100
2.2.3.1 Testowanie sygnalizacji diod LED

Po nacisnieciu przycisku na 5 s zadwiecg sie wszystkie diody LED. JezZeli przynajmniej jedna dioda nie
dziata, TR-100 uznany jest za niesprawny i wymaga naprawy. Podczas testowania sygnalizacji TR-100 kontynuuje
swoje normalne dziatanie.

2.2.3.2 Testowanie przekaznikéw wyjsciowych

W TR-100 przewidziano testowanie wszystkich przekaznikéw razem, jak réwniez kazdego z osobna. W tym
celu nalezy:

ew trybie zmiany parametréw ustawié warto$é parametru £ St zgodnie z tabelg 3 i nacisng¢ przycisk , pO
czym na wyswietlaczu wyswietli sie napis oF F (co oznacza, ze testowane przekazniki s3 normalnie rozwarte
(wytgczone)), gasng wszystkie diody LED.

NTER
ejednokrotne nacisniecie przycisku zmienia stan testowanych przekaznikéw:

oF F - przekaznik jest normalnie rozwarty (wytgczony);
on - przekaznik jest normalnie zwarty (wtgczony).

EN
Aby powrdci¢ do menu gtéwnego, nalezy nacisng¢ przycisk . Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety
zaden przycisk, TR-100 powréci do stanu pierwotnego.

2.2.4 Sterowanie wentylacja

TR-100 moze sterowac zatgczeniem i wylgczeniem wentylatora. W tym celu nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru
F A n na warto$é inng niz 0 (patrz tabela 3):

eTryb 1 — w tym trybie temperatura okreslana jest na podstawie odczytow z trzech czujnikow 1,2,3. Jak tylko
temperatura jednego z czujnikdw przekroczy temperature ustawionego progu wtgczenia wentylaciji F.0n, przekaznik

e wentylacji wigczy sie z odpowiednig sygnalizacjg (miganie diody LED 4, rys.1). Przekaznik wentylacji odtgczy
sie, gdy temperatura wszystkich trzech czujnikdw spadnie ponizej FOn.dFF.
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e Tryb 2 — podobny do trybu 1, jednak temperatura okreslana jest na podstawie odczytéw z czterech czujnikéw 1, 2,
3, 4.

eTryb 3 — jezeli kanat 4 jest wigczony (chY = 1 patrz tabela 3). W tym trybie temperatura jest okreélana na
podstawie odczytu z czwartego czujnika. Jak tylko temperatura czujnika przekroczy temperature ustawionego progu
wigczenia wentylacji F.0n, przekaznik wentylacji wigczy sie z odpowiednig sygnalizacjg (miganie diody LED 4,
rys.1). Przekaznik wentylacji odtgczy sie, gdy temperatura czujnika spadnie ponizej FOn-dFF.

Uwaga: dioda LED 4 (rys.1) swieci, gdy kontrola sygnalizacji jest wtgczona, i miga, gdy temperatura jednego z
czujnikéw przekroczy temperature ustawionego progu FOn (tabela 3)

2.2.5 Podglad maksymalnej osiggnietej temperatury
W TR-100 przewidziano zapamietywanie maksymalnej osiggnietej temperatury kanatow.
Aby podgladng¢ maksymalng temperature nalezy:

wejs¢ w menu podgladu lub zmiany parametrow (pkt 2.2.1.1 lub pkt 2.2.1.2), za pomocg przyciskéw E] E]
przewinaé do potrzebnego parametru (c n {/c nd/cn3/cnY kanaty od 1 do 4 odpowiednio), nacisnprzycisk

(wejscie do parametru), kasowanie maksymalnej temperatury odbywa sie za pomocg przycisku NTE. Powr6t do

menu gtéwnego — przycisk . Kasowanie temperatury jest mozliwe wytgcznie w trybie zmiany parametrow.
Uwaga: w przypadku niesprawnosci czujnikéw w danym parametrze mogg by¢ zapisane btedne odczyty.

2.2.6 Dziennik stanéw awaryjnych

Przekaznik alarmu i przekaznik roztgczenia wtgczajg sie wylgcznie po osiggnieciu progu ustawionych temperatur.

Przekaznik odmowy dziatania jest normalnie zwarty. Zatgcza sie, gdy przyrzad jest wigczony do sieci, i wytgcza sie w
przypadku braku niesprawnosci czujnikéw lub w przypadku odtgczenia zasilania energig elektryczng, a sygnalizacja
niesprawnosci zatgcza sie w przypadku usterek TR-100 lub niesprawnosci czujnikow. W przypadku usterki jednego z
czujnikow temperatury podtgczonych do R-100, diody LED “Tripping”, “Alarm”, "Fault” 1, 2, 3 (rys.1) zaczynajg migac,
na wyswietlaczu pokazuje sie kod awarii (F cc/F oc), dalsza praca TR-100 zalezy od ustawionego parametru Ack
(patrz tabela 3).

Rodzaje niesprawnosci sg podane w tabeli 2.

Tabela 2
KOD NIESPRAWNOSC
1 |Btad parametru

2 |Odmowa dziatania EEPROM

UWAGA
TR-100 w miejsce btednego parametru przywraca ustawienie fabryczne, na
wyswietlaczu wyswietla sie napis £~ P, TR-100 kontynuuje normalne dziatanie.
Wszystkie przekazniki wytaczaja sie, a na wyswietlaczu pojawia sie napis £ EFP
Wylgcza sie przekaznik "odmowa dziatania" z odpowiednig sygnalizacjg, diody
LED alarmu i rozlgczenia zaczynaja migac.
Na wy$wietlaczu pojawia sie napis F cc
Wylgcza sie przekaznik "odmowa dziatania" z odpowiednig sygnalizacjg, diody
LED alarmu i roztgczenia zaczynaja migac.
Na wyswietlaczu pojawia sie napis Foc
5 Przekroczenie temperatury [Nastepuje zatgczenie przekaznika roztgczenia z odpowiednig sygnalizacjg na
roztgczenia kanale.
6 Przekroczenie temperatury |Nastepuje zatgczenie przekaznika alarmu z odpowiednig sygnalizacjg na

3 Zwarcie ktoregokolwiek
czujnika

4 Przerwa ktéregokolwiek
czujnika (oprocz PTC)

alarmu kanale.
Przekroczenie temperatury |Nastepuje zatgczenie przekaznika wentylacji z odpowiednig sygnalizacjg na
wentylacji kanale.

Brak komunikacji RS-485 |Dioda LED "DATA RS-485" miga z interwatem 0,5 s.

2.2.7 Programowalne i stosowane parametry TR-100.
Parametry programowalne i stosowane sg podane w tabeli 3.

Tabela 3
Adres Parametr Mnemonik '\agr/tl\élgé faNg‘rS;g%% Czynnosci

dec Ogolne

51 |Alarm AL r 30/240 °C 140 Temperatura zadziatania przekaznika alarmu

52 |Histereza alarmu dFA 0/50 °C 10 Histereza odigczenia alarmu

53 |[Rozlgczenie ErP 30/240 °C 160 Temperatgra zadziatania przekaznika stanu

roztgczenia

Histereza stanu . . .

54 - 0
rozlaczenia dFE 0/50 °C 10 Histereza odtgczenia stanu roztgczenia
Przekaznik Tryb pracy przekaznika wentylacji

>> wentylacji FAn 0/3 1 0 - zawsze odtgczony;




% E gracwe na podstawie odczytéw z kanatow
Z'E’Q’racuje na podstawie odczytow z kanatéw
11 ) l4l

3 — pracuje na podstawie odczytéw z kanatu 4 (jezeli
kanat jest wigczony).

56

Wiacznik wentylaciji

On

30/240 °C

90

Temperatura wigczenia wentylacji

57

Histereza
wentylacji

dFF

0/50 °C

20

Histereza odigczenia wentylacji

58

Opbznienie

dLf

0/300 s

Opodznienie wigczenia przekaznika w przypadku
awarii spowodowanej temperaturg

59

Niesprawnos¢
czujnika

Ack

0/2

Dziatanie przyrzadu w przypadku niesprawnego
czujnika:

0 — sygnalizacja i wtgczenie przekaznika
odmowy dziatania;

1 - poz.0 + wigczenie przekaznika alarmu;

2 — poz.1 + wigczenie przekaznika rozlgczenia.

60

Logika pracy

Prl

0/1

Logika pracy przyrzadu:
0 — kontrola jednego odczytu czujnika;
1 — kontrola 2 odczytéw czujnika.

RS-485

61

Zatgczenie

rSA

0/2

Zatgczenie/Odtgczenie RS-485:

0 - odtagczony

1 - zatlgczony

2 — zatgczony (zdalne sterowanie przekaznikami
sitowymi).

62

Identyfikator

I’Sl‘l

1/247

Numer urzadzenia (adres IP)

63

Predkos¢

55

0/3

Predkos$¢ transmisji danych:
0 — 2400 (bit/s);

1 — 4800 (bit/s).

2 —9600 (bit/s);

3 —19200 (bit/s);

64

Parzystosc¢

5P

0/3

Kontrola parzystosci i bity stopu:
0 — nie: 2 bity stopu

1 —tak: Parzysty 1 bit stopu

2 —tak: Nieparzysty 1 bit stopu

65

Limit czasu

rSL

0/300

Wykrycie braku komunikacji [s]:
0 — zakaz (jakakolwiek inna wartos¢ zatgcza
dany tryb)

66

Brak komunikacji

Acl

0/1

Czynnosci wykonywane w przypadku braku
komunikaciji:

0 - wytgcznie sygnalizacja;

1 - sygnalizacja i wigczenie przekaznika
odmowy dziatania.

Systemowe

67

Tryb sygnalizacji

d5P

0/2

Tryb pracy sygnalizacji urzgdzenia: .

0 — wyswietla sie najwyzsza temperatura i numer
kanatu;

1- _rlgczn odczyt temperatury przez operatora;

2 — TR-100 kolejno, z interwatem 4 s, wyswietla
temperature wigczonych czujnikow.

68

Test przekaznika

ESE

0/4*

Testowanie przekaznikow wyjsciowych TR-100:
0 — testowanie przekaznika roztgczenia;

1 — testowanie przekaznika alarmu;

2 — testowanie przekaznika wentylacj;

3 — testowanie przekaznika odmowy dziatania;
4 — testowanie wszystkich przekaznikéw.

69

Hasto

PRS

000/999*

000

000 — hasto odtgczone, jakakolwiek inna warto$¢
uaktywnia hasto

70

Kasowanie

1=

0/1

Przywrdcenie wszystkich ustawienh fabrycznych
0 — nie wykonywac;

1 — przywrocenie wszystkich ustawien
fabrycznych

71

Wersja

UEF

24

Wersja urzgdzenia

Kanat 1

72

Wigczenie kanatu

0/1

Praca kanatu1:
0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;

73

Kalibracja

chH !

-9/9 °C

Przesuniecie skali na CA1 w stosunku do




mierzonej przez czujnik temperatury

74 (Typ ck !

0/4

Typ stosowanego czujnika:
0—-PT100 (100 Q);
1 - PT100 (1000 Q);
2 —KTY83 (1000 Q);
3 —-KTY84 (1000 Q
4—PTC (1, 3, 6);

Kanat 2

75  |Wigczenie kanatu chd

0/1

Praca kanatu 2:
0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;

76  |Kalibracja cAc

-9/9 °C

Przesuniecie skali na CA2 w stosunku do
mierzonej przez czujnik temperatury

77 (Typ ckd

0/4

Typ stosowanego czujnika:
0-PT100 (100 Q);
1-PT100 (1000 Q);

2 —KTY83 (1000 Q);

3 —KTY84 (1000 Q);
4-PTC (1, 3, 6);

Kanat 3

78  |Wigczenie kanatu chi

0/1

Praca kanatu 3:
0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;

79 |Kalibracja cA3

-9/9 °C

Przesuniecie skali na CA3 w stosunku do
mierzonej przez czujnik temperatury

80 (Typ ct3

0/4

Typ stosowanego czujnika:
0—-PT100 (100 Q);
1-PT100 (1000 Q);
2 —KTY83 (1000 Q
3 —-KTY84 (1000 Q
4—PTC (1, 3, 6);

I

Kanat 4

81 |Wigczenie kanatu ch4

0/1

Praca kanatu 4:
0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;

82 |Kalibracja c AY

-9/9 °C

Przesuniecie skali na CA4 w stosunku do
mierzonej przez czujnik temperatury

83 |Typ ckH

0/4

Typ stosowanego czujnika:
0—-PT100 (100 Q);
1 - PT100 (1000 Q);
2 —KTY83 (1000 Q);
3 - KTY84 (1000 Q);
4 —PTC (1, 3, 6);

Dziennik

84 Catkowity czas
pracy

W dniach od chwili pierwszego wigczenia.
W godzinach w przypadku transmisji poprzez
kanat MODBUS.

85 Czas pracy

W dniach od chwili podania zasilania.
W godzinach w przypadku transmisji poprzez
kanat MODBUS.

86 Max. kanatu 1: cn |

Maksymalna osiggnieta wartos¢ temperatury
kanatu 1 od chwili ostatniego skasowania

87 Max. kanatu 2: cnc

Maksymalna osiggnieta wartos¢ temperatury
kanatu 2 od chwili ostatniego skasowania

88 Max. kanatu 3: cn3

Maksymalna osiggnieta warto$¢ temperatury
kanatu 3 od chwili ostatniego skasowania

89 Max. kanatu 4: cn4

Maksymalna osiggnieta wartos¢ temperatury
kanatu 4 od chwili ostatniego skasowania

* - parametr jest dostepny wytacznie do odczytu.

2.2.8 Czujniki
2.2.8.1 Czujniki typu PT100.

Platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1000 Q, przy 0 ° C. W przypadku stosowania czujnik 6w danego typu

btad pomiaru wynosi 2 ° C, czujniki s g podtgczone do kanatéw 1,2,3,4 w ukiadzie-dub 3-przewodowym (rys.2),
wartosé “0” parametru c £ {/c £.2/c b 3/c EY ustawiana jest wedtug tabeli 3.
Zakres mierzonych temperatur wynosi od -40 do 240 °C.

TR-100 okre$la przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.8.2 Czujniki typu PT21000.
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Platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1000 Q, przy 0 °C. W przypadku stosowania czujnik 6w danego
typu btgd pomiaru wynosi +2 T, czujniki sg podtgczone do kanatow 1, 2, 3, 4 w uktadzie 2 - lub 3-przewodowym
(rys. 2), wartos$é “1” parametru c b I/cbE.2/c b 3/c Y ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi od -40 do 240 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.8.3 Czujniki typu KTY83.

Krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg od 990 do 1010 Q, przy 25 C. W przypadku stosowania czujnik 6w
danego typu btgd pomiaru wynosi:

- przy -40°C (+ 3 °C);

- przy 0°C (x 2 °C);

- przy 175°C (¢ 7 °C).

Czujniki sg podigczone do kanatéw 1, 2, 3, 4 w ukladzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2), wartos¢ “2” parametru
ck l/ck2/ck I/cEY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi od -40 do 175 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.8.4 Czujniki typu KTY84.

Krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg od 970 do 1Q30przy 100C. W przypadku stosowania
czujnikow danego typu btagd pomiaru wynosi:

- przy -40°C (£ 7 °C);

- przy 0°C (6 °C);

- przy 240°C (+ 12 °C).

Czujniki sg podtgczone do kanatow 1,2,3,4 w uktadzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2), wartos¢ “3” parametru
ct ljckd/ck 3/c kY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi od -40 do 240 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.8.5 Czujniki typu PTC.

Rezystory pétprzewodnikowe, ktore gwattownie zmieniajg swojg rezystancje w przypadku zmiany temperatury na
powierzchni obudowy w granicach zakresu czutosci. Rezystancja czujnikow stanie zimnym wynosi 20-250 Q. Czujniki
moga by¢ potgczone szeregowo w ilosci do 6 (1-3-6) szt. na 1 kanat.

Czujniki sg klasyfikowane na podstawie réznej warto$ci TNF*: od 60 do 180° C, z odstepem 10 °C.

Czujniki PTC moga by¢ podigczone wytgcznie do kanatéw 1, 2, 4 w uktadzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2), wartosé
“4" parametru c £ I/ck2/c kY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

W parametrach £~ P/AL ~/F0n (kanaly 1, 2, 4 odpowiednio) warto$¢ temperatury jest ustawiana odpowiednio
do wartosci TNF* czujnika.

TR-100 okresla wylacznie zwarcie linii__pomiarowych. W przypadku przerwy czujnika nastapi
odpowiednia informacja o awarii spowodowanej temperatura.

4000 O

Jl

1330 Q

T @__,_,..-—-""j
smn\ ®J

\/ r

rezystancja

@
-20*C
_—
temperatura TNF TNF TNF TNF TNF
-20* 5% +B* +15*

[ Strefa zadziatania przekaznika

1PTC
3 PTC podiaczone szeregowo
6 PTC podiaczonych szeregowo

Rysunek 3 - Wykres zaleznosci rezystancji od temperatury czujnikéw PTC.

Gdy temperatura nie przekracza wartos¢ TNF*, na wyswietlaczu wyswietla sie =~ ~ ~. Gdy temperatura osigga
wartos¢ TNF*, na wyswietlaczu wyswietla sie wartos¢ TNF* czujnika.
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*TNF (znamionowa temperatura zadziatania) — temperatura, przy ktorej czujnik gwatfownie zmienia swojg rezystancje.

2.2.9 Praca z interfejsem RS-485 poprzez protok6t MODBUS RTU.

TR-100 umozliwia wymiane danych z urzadzeniem zewnetrznym za pomocy interfejsu szeregowego (poprzez
protokot MODBUS, patrz Instrukcje programowania TR100-MODBUS).

Oprogramowanie, ktére pozwala wyswietlac biezgcy stan TR-100 na ekranie komputera, mozna pobra¢ ze
strony internetowej www.novatek-electro.com w zaktadce Oferta “Cyfrowy przekaznik kontroli temperatury TR-100".

Adresy rejestréw parametrow programowalnych w postaci dziesietnej sg podane w tabeli 3.

Dodatkowe rejestry i ich przeznaczenie sg podane w tabeli 4.

Tabela 4
Adres Nazwa Przeznaczenie Uwaga
0 \dentyfikator urzadzenia MSB |TP-100 — 0x0003, ID Long : MSB
1 LSB |Firmware — v24, Wersja Long: LSB
bit 0 0- brak_ awarii; _ )
1- awaria (kod w rejestrze awarii)
bi 0 — przekaznik roztgczenia odtgczony;
itl o . ’
1 — przekaznik rozlgczenia zatgczony;
> Rejestr stanu TP-100 bit 2 0- przeka?n!k alarmu od’chzony.; bit 5 — bit 15
1 — przekaznik alarmu zatgczony; zarezerwowane
bi 0 — przekaznik wentylacji odigczony;
it3 . " ’
1 — przekaznik wentylacji zatgczony;
bi 0 — przekaznik odmowy dziatania odtgczony;
it4 . . . ’
1 — przekaznik odmowy dziatania zatgczony;
bit 0 0 - brak awatrii;
1 — odmowa dziatania EEPROM.
bit 1 0 - brak ayvarii; N
1 — zwarcie czujnika(éw).
bit 2 0 - brak awar_ii; N
1 — przerwanie czujnika(ow).
3 Reiestr awarii bit 3 0 - brak awarii; bit 7 — bit 15
) 1 — przekroczenie progu rozigczenia zarezerwowane
bit 4 0 - brak awatrii;
1 — przekroczenie progu alarmu
bit 5 0 - brak awarii; _ )
1 - przekroczenie progu wentylaciji
bit 6 0 - brak awarii; o
1 — brak komunikacji RS-485.
bit 0 0 - brak ayvarii; N
1 — zwarcie czujnika
bit 1 0 - brak awatrii;
T przerwanie czujnika
4 Rejestr stanu czujnika 1 bit 2 0 - brak awarii bit 5 — bit 15
) ) 1 — przekroczenie temperatury roztgczenia zarezerwowane
bit 3 0 - brak awarii; _
1 — przekroczenie temperatury alarmu
bit 4 0 - brak awarii; _ )
1 — przekroczenie temperatury wentylaciji

5 Rejestr stanu czujnika 2  |Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
6 Rejestr stanu czujnika 3  |Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
7 Rejestr stanu czujnika 4  |Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
8
9

Temperatura czujnika 1
Temperatura czujnika 2
10 |[Temperatura czujnika 3
11 |Temperatura czujnika 4
Rejestr sterowania

0x0000 — przekaznik odtgczony;

12 p rzekaznlklgrp 0x0000 — przekaznik zatgczony; Integer
Rozigczenie
13 Rejestr sterowania 0x0000 — przekaznik odtgczony; Intecer
przekaznikiem "Alarmy" 0x0000 — przekaznik zatgczony; 9

14 |Rejestr sterowania 0x0000 — przekaznik odtgczony; Integer
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przekaznikiem "Wentylacji" |0x0000 — przekaznik zatgczony;
Rejestr sterowania . .
15 praskainicem oo ek sz
"Odmowy dziatania" ’
16-20 Rejestry od 16 do 20 sg zarezerwowane. zawsze sg réwne 0
Dziennik awarii
. MSB |Numer czujnika 1-4 Integer : MSB
21 |Kod awarii 1 LSB |[Kod wg tabeli 2 Integer : LSB
22 |Wartos¢ 1 Wartos$¢ temperatury czujnika Integer
23 |Czas awarii 1 Godziny, ktére uptynety od momentu awarii Integer
24 |Kod awarii 2 MSB |Numer czujnika 1-4 Integer : MSB
LSB |[Kod wg tabeli 2 Integer : LSB
25 |Wartos¢ 2 Wartos$¢ temperatury czujnika Integer
26 |Czas awarii 2 Godziny, ktére uptynety od momentu awarii Integer
27 |Kod awarii 3 MSB |Numer czujnika 1-4 Integer : MSB
LSB |Kod wg tabeli 2 Integer : LSB
28 |Wartos¢ 3 Warto$¢ temperatury czujnika Integer
29 |Czas awarii 3 Godziny, ktére uptynety od momentu awarii Integer
30 |Kod awarii 4 MSB |Numer czujnika 1-4 Integer : MSB
LSB |Kod wg tabeli 2 Integer : LSB
31 |Wartos¢ 4 Wartos$¢ temperatury czujnika Integer
32 |Czas awarii 4 Godziny, ktére uptynety od momentu awarii Integer
33 |Kod awarii 5 MSB |Numer czujnika 1-4 Integer : MSB
LSB |Kod wg tabeli 2 Integer : LSB
34 |Wartos¢ 5 Warto$¢ temperatury czujnika Integer
35 |Czas awarii 5 Godziny, ktére uptynety od momentu awarii Integer
35-50 Rejestry od 35 do 50 sg zarezerwowane. zawsze sg rowne 0

2.2.9.1. Dziennik stan6w awaryjnych
W przypadku wystgpienia sytuacji awaryjnej (awarii), TR-100 zapisuje w swojg pamie¢ kod tej awarii, wartos¢
temperatury czujnika i czas wystgpienia awarii.

Uwaga: Czas awarii okreslany jest wediug wewnetrznego zegara przekaznika. Poniewaz TR-100 nie posiada
wbudowanego zrédta zasilania, wiec czas, w ktéorym nie byto zasilania, nie jest uwzgledniony.

Liczba jednoczesnie zapisywanych awarii: 5. Awarie sg zapisywane na stos, ostatnia awaria zawsze jest na
gorze listy.

Do podgladu dziennika awarii nalezy jednokrotnie nacisng¢ przycisk , po czym na wyswietlaczu wyéwietliﬁ

pierwszy element listy dziennika awarii L L1 Do przetgczenia podzy elementami listy stuzg przyciski
NTEI

(LG I = LGS). Aby przegladaé awarie, nalezy nacisnac przycisk L, po czym na wyswietlaczu wyswietli sie (w
zaleznosci od typu awarii): temperatura czujnika lub kod awarii. Diody LED 6 (rysunek 1) sygnalizujg numer kanatu,
na ktérym wystgpita awaria, a diody LED 1, 2, 3, 4 sygnalizujqﬁ awarii. Aby przeglagdac¢ czas, ktory uptynat od

chwili wystgpienia awarii, nalezy nacisng¢ jeden rzycisk(')w (czas jest wyswietlany w godzinach). Aby

TER
wroci¢ do listy awarii, nalezy nacisng¢ przycisk . Wyjscie z dziennika awarii nastepuje automatycznie, jezeli

zaden przycisk nie zostanie naci$niety przez 20 s.

UWAGA! W przypadku podgladu na panelu przednim TR-100 czas awarii jest ograniczony do 999 godzin.

2.2.9.2 Zdalne sterowanie przekaznikami wyjsciowymi.

Po ustawieniu parametru ~9H = 2 (tabela 3) TR-100 przechodzi w tryb zdalnego sterowania przekaznikami
wyjsciowymi. Rejestry sterowania sg podane w tabeli 4 (12-15). Po zapisaniu w te rejestry wartosci 0 lub 1 nastepuje
zatgczenie lub odigczenie odpowiednich przekaznikow.

Jezeli jest zatgczone wykrycie braku komunikacji przez okres czasu =1 (wartos¢ powyzej zera, tabela 3),i R-100
wykryt przerwanie komunikacji, sterowanie przekaznikami wyjsciowymi jest przekazywane TR-100. Aby przywrocic
zdalne sterowanie, nalezy ponownie ustawi¢ parametr ~ SH = 2.

Po wtgczeniu trybu “Zdalne sterowanie przekaznikami wyjsciowymi” TR-100 kontynuuje prace w zwyktym trybie, z
wyjatkiem tego, ze zdalne sterowanie przekaznikami wyjsciowymi jest przekazywane zdalnemu operatorowi.

3. OBSLUGA TECHNICZNA
3.1 ZASADY BEZPIECZENSTWA
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Wszelkie prace serwisowe nalezy wykonywac¢ przy odtaczonym napieciu.

Podtaczenie, regulacja i obstuga techniczna urzgdzenia musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktdry zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

3.2 ZAKRES CZYNNOSCI

Zalecana czestotliwos¢ przegladow technicznych: co 6 miesiecy.

Zakres czynnosci zwigzanych z obstugg techniczng obejmuje wizualng ocene, podczas ktdrej sprawdzana jest
niezawodnos¢ podtgczen przewodow do zaciskéw TR-100 oraz brak wyszczerbien i peknieé.

4 OKRES EKSPLOATACJI | OKRES GWARANCJI

4.1 Czas eksploatacji TR-100 wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwrdéci¢ sie do producenta.

4.2 Okres gwarancji dla urzgdzenia wynosi 36 miesiecy od daty sprzedazy.

W czasie trwania okresu gwarancji producent zapewnia bezptatng naprawe urzadzenia pod warunkiem
przestrzegania przez uzytkownika wymagan Instrukcji obstugi.

TR-100 nie podlega obstudze gwarancyjnej w nastepujgcych przypadkach:

- zakonczenia okresu gwarancji;

- uszkodzen mechanicznych;

- Sladéw dziatania wilgoci lub obecnos$ci obcych przedmiotow wewnatrz urzadzenia;

- otwarciu obudowy i samodzielnej naprawy;

- gdy uszkodzenia powstaty w wyniku przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych wartosci pradu lub
napiecia okreslonych w Instrukcji obstugi.

4.3 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu.

4.4 Gwarancja producenta nie obejmuje zwrotu bezposrednich lub posrednich kosztow zwigzanych z
transportem urzgdzenia do miejsca dokonania zakupu lub do zakfadu producenta.

4.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjng.

Prosimy pamieta¢: W przypadku zwrotu lub przestania urzgdzenia do naprawy gwarancyjnej lub
pogwarancyjnej w polu informaciji o reklamaciji nalezy doktadnie opisac przyczyne zwrotu.

5. TRANSPORT

TR-100 w oryginalnym opakowaniu moze by¢ transportowany dowolnym $rodkiem transportu zgodnie z
obowigzujgcymi wymaganiami dotyczgcymi przewozu towarow.

Podczas transportu, roztadunku i przechowywaniu nalezy zabezpieczy¢ urzadzenie przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wilgocia.

6. CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
Dziat Kontroli Jakosci potwierdza, ze TR-100 Ne zostat wykonany zgodnie z aktualng
dokumentacjg techniczng oraz uznany za nadajgcy sie do bezpiecznej eksploatac;i.
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